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Diese Broschilre bietet eine Ubersicht iiber das Zubehdrangebot fiir unsere Industriesensoren. Es ergénzt die Angaben in den Datenblattern und
Betriebsanleitungen der einzelnen Sensoren. Bei jedem Zubehdr ist angegeben, fiir welchen Sensor es geeignet ist und welches am meisten
verwendet wurde. So kdnnen Sie schnell und einfach das passende Zubehér fiir Ihren Temposonics Sensor finden.

Um die Suche zu erleichtern, sind die Artikel in den jeweiligen Abschnitten entsprechend ihrer Artikelnummer aufsteigend sortiert.

1. Positionsmagnete

1.1 Ringmagnete

Zeichnung Artikelname & -nummer Beschreibung Serie & Bauform
Ringmagnet 0D33 Material: PA-Ferrit-GF20 E-Serie
Artikelnr. 201 542-2 Gewicht: Ca. 14 g EH EE ET (Stab)
Flachenpressung: Max. 40 N/mm? —
Anzugsmoment fiir M4 Schrauben: 1 Nm | G-Serie
Betriebstemperatur: -40...+105 °C GH, GT, GTE
0328 5 9= GB-Serie
GB
(o) [ Jous
0238 d R-Serie
O ==
0135 _179 RH, RD4, RT4
R-Serie V
RH5, RDV
T-Serie
A TH (Standard), TH (SIL)
Ringmagnet 0D63,5 Material: PA 66-GF30, Magnetstifte E-Serie
Artikelnr. 201 554 vergossen EH, EE, ET (Stab)
Gewicht: Ca. 35 g —
Flichenpressung: Max. 20 N/mm? G-Serie
Anzugsmoment fiir M4 Schrauben: 1 Nm GH, GT, GTE
Betriebstemperatur: -40...+75 °C
GB-Serie
GB
R-Serie
RH, RD4, RT4, RF
R-Serie V
RH5, RDV, RFV
T-Serie

Empfohlenes Zubehor ist wie folgt gekennzeichnet: A
Alle MaBe in mm
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Zeichnung Artikelname & -nummer Beschreibung Serie & Bauform

Systemmagnet Material: Composite POM E-Serie

Artikelnr. 253 928 Gewicht: Ca. 14 g EH, EE, ET (Stab)

Flachenpressung: Max. 20 N/mm? -
Betriebstemperatur:-40...+75 °C G-Serie

GH, GT, GTE

GB-Serie

GB

= R-Serie

RH, RD4, RT4

R-Serie V

RH5, RDV

T-Serie

TH (Standard)

Ringmagnet 0D20 Material: Composite Neobond E-Serie

Artikelnr. 254 012 GerCht Ca.85¢g EH, EE, ET (Stab)
Flachenpressung: Max. 20 N/mm?

Betriebstemperatur: -40...+75 °C G-Serie

GH, GT, GTE

GB-Serie

GB

R-Serie

10,5 RH, RD4, RT4

R-Serie V

RH5, RDV

T-Serie

TH (Standard)

Ringmagnet 0D28 Material: Composite PA-Ferrit-GF20 | E-Serie

Artikelnr. 400 424 Gewicht: Ca. 6 ¢ EH, EE, ET (Stab)

Flachenpressung: Max. 20 N/mm? :
Betriebstemperatur: —40...+100 °C G-Serie

GH, GT, GTE

928 ‘ GB-Serie

) B GB
g 19’3 R-Serie

_O4T7 RH, RD4, RT4, RF

R-Serie V

RHS5, RDV, RFV

T-Serie

TH (Standard), TH (SIL)

Alle MaB3e in mm

141
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Zeichnung Artikelname & -nummer Beschreibung Serie & Bauform

Ringmagnet 0D25,4
Artikelnr. 400 533

Material: PA-Ferrit

Gewicht: Ca. 10 g
Flachenpressung: Max. 40 N/mm?
Betriebstemperatur: -40...+105 °C

E-Serie

EH, EE, ET (Stab)

G-Serie

GH, GT, GTE

GB-Serie

GB

R-Serie

RH, RD4, RT4

R-Serie V

RH5, RDV

T-Serie

TH (Standard), TH (SIL)

Ringmagnet 0D17,4
Artikelnr. 401 032

Material: PA-Neobond

Gewicht: Ca. 5 g

Flachenpressung: Max. 20 N/mm?
Betriebstemperatur: -40...+105 °C

E-Serie

EH, EE, ET (Stab)

G-Serie

GH, GT, GTE

GB-Serie

GB

R-Serie

RH, RD4, RT4

R-Serie V

RH5, RDV

T-Serie

TH (Standard)

Ringmagnet
Artikelnr. 401 468

Empfohlenes Zubehor ist wie folgt gekennzeichnet: A
Alle MaBe in mm

Material: PA-Ferrit

Gewicht: Ca. 17 ¢
Flachenpressung: Max. 20 N/mm?
Betriebstemperatur: -40...+100 °C

Wenden Sie sich an die Applikations-
beratung beziiglich der Handhabung.

51

E-Serie

EH, EE, ET (Stab)

G-Serie

GH, GT, GTE

GB-Serie

GB

R-Serie

RH, RD4, RT4, RF

R-Serie V

RH5, RDV, RFV

T-Serie

TH (Standard)
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Zeichnung Artikelname & -nummer

Ringmagnet
Artikelnr. 402 316

30,5 ‘

9198

Beschreibung

Material: PA-Ferrit beschichtet
Gewicht: Ca. 13 ¢
Flachenpressung: 20 N/mm?
Betriebstemperatur: -40...+100 °C

Serie & Bauform
E-Serie

EH, EE, ET (Stab)

G-Serie

GH, GT, GTE

GB-Serie

GB

R-Serie

RH, RD4, RT4, RF

R-Serie V

RH5, RDV, RFV

T-Serie

TH (Standard), TH (SIL)

Ringmagnet 0D60
Artikelnr. MT0162

1.2 U-Magnete

Zeichnung Artikelname & -nummer

U-Magnet 0D63,5
Artikelnr. 201 553

Alle MaB3e in mm

Material: AICuMgPb,

Magnete vergossen

Gewicht: Ca. 90 ¢

Flachenpressung: 20 N/mm?
Anzugsmoment fiir M4 Schrauben: 1 Nm
Betriebstemperatur: -40...+75 °C

Beschreibung

Material: PA 66-GF30,

Magnete vergossen

Gewicht: Ca. 26 ¢

Flachenpressung: 20 N/mm?
Anzugsmoment fiir M4 Schrauben: 1 Nm
Betriebstemperatur: -40...+75 °C

161

E-Serie

EH, EE, ET (Stab)

G-Serie

GH, GT, GTE

GB-Serie

GB

R-Serie

RH, RD4, RT4, RF

R-Serie V

RH5, RDV, RFV

T-Serie

TH (Standard)

Serie & Bauform
E-Serie

EH, EE, ET (Stab)

G-Serie

GH, GT, GTE

GB-Serie

GB

R-Serie

RH, RD4, RT4, RF

R-Serie V

RH5, RDV, RFV

T-Serie

TH (Standard), TH (SIL)



Artikelname & -nummer

U-Magnet 0D33
Artikelnr. 251416-2

Zeichnung

Temposonics Zubehor fiir Industriesensoren

Beschreibung

Material: PA-Ferrit-GF20

Gewicht: Ca. 11 g

Flachenpressung: Max. 40 N/mm?
Anzugsmoment fiir M4 Schrauben: 1 Nm
Betriebstemperatur: -40...+105 °C

Katalog

Serie & Bauform
E-Serie

EH, EP, EE, ET (Stab/Profil)

G-Serie

GH, GP, GT, GTE

GB-Serie

GB

R-Serie

RH, RP, RD4, RT4, RF + HFP

R-Serie V

RH5, RP5, RDV, RFV + HFP

T-Serie

TH (Standard), TH (SIL)

U-Magnet
Artikelnr. 252 185

70 @45
5
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*/ Einbaulagetoleranz
Sensorelement

1.3 Magnetschlitten

Artikelname & -nummer

Zeichnung

Magnetschlitten S, Gelenk oben
Artikelnr. 252182

A

Empfohlenes Zubehor ist wie folgt gekennzeichnet: A
Alle MaBe in mm

Material: AIMg4,5Mn, schwarz eloxiert;
Magnete vergossen

Gewicht: Ca. 125 ¢

Flachenpressung: Max. 20 N/mm?
Anzugsmoment fiir M4 Schrauben: 4 Nm
Betriebstemperatur: -40...+75 °C

Dieser Magnet kann bei einigen An-
wendungen die Leistungscharakteristik
des Sensors beeinflussen.

Beschreibung

Material: GFK, Magnet Hartferrit
Gewicht: Ca. 35 ¢
Betriebstemperatur: -40...+85 °C

171

E-Serie

EH, EP, EL, EE, ET (Stab/Profil)

G-Serie

GH, GP, GT, GTE

GB-Serie

GB

R-Serie

RH, RP, RD4, RT4, RF

R-Serie V

RH5, RP5, RDV, RFV

T-Serie

TH (Standard), TH (SIL)

Serie & Bauform
E-Serie

EP, EL, ET (Profil)

G-Serie

GP

R-Serie

RP

R-Serie V

RPS



43
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Artikelname & -nummer

Magnetschlitten N,
langerer Kugelgelenkarm
Artikelnr. 252183

Beschreibung

Material: GFK, Magnet Hartferrit
Gewicht: Ca. 35 ¢
Betriebstemperatur: -40...+85 °C

Serie & Bauform
E-Serie

EP, EL, ET (Profil)

20 \ G-Serie

o | GP

M5 R-Serie

‘ RP

40
R-Serie V

RP5

Magnetschlitten V, Gelenk vorne Material: GFK, Magnet Hartferrit E-Serie

Artikelnr. 252184 Gewicht: Ca. 35 ¢

! EP, EL, ET (Profil)
Betriebstemperatur: -40...+85 °C

7
S | L. G-Serie

49
o GP

1
f R-Serie

T M5 RP

40
R-Serie V

RP5

Magnetschlitten G, Gelenk spielfrei  Material: GFK, Magnet Hartferrit E-Serie

Artikelnr. 253 421 Gewicht: Ca. 25 ¢

) EP, EL, ET (Profil)
| Betriebstemperatur: -40...+85 °C

42 15,2

20 G-Serie

GP

[18°|,

R-Serie

\
54T
\q’

RP

40 R-Serie V

RP5

Magnetschlitten P, mit Material: GFK, Magnet Hartferrit E-Serie

zusétzlichen Endplatten
Artikelnr. 253 673

Gewicht: Ca. 38 ¢

) EP, EL, ET (Profil)
Betriebstemperatur: -40...+75 °C

45 14

G-Serie

A

GP

18°__

E M5/ R-Serie

44

R-Serie V

RP5

Alle MaB3e in mm

181
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Zeichnung Artikelname & -nummer Beschreibung Serie & Bauform
Blockmagnet K Material: XOLOX Neobond 50L E-Serie
Artikelnr. 251 298-2 Gewicht: Ca. 22 g EH, EP, EL, EE, ET (Stab/Profil)
Flachenpressung: Max. 20 N/mm? —
Anzugsmoment fiir M4 Schrauben: 1 Nm| G-Serie
28 Betriebstemperatur: -40...+105 °C GH, GP, GT, GTE
‘&‘ % Dieser Magnet kann bei einigen An- GB-Serie
| wendungen die Leistungscharakteristik | GB
™ _le N N i
2 Q i {:}g E des Sensors beeinflussen. R-Serie
§ ‘ 7.6 RH, RP, RD4, RF
8:2 R-Serie V
Abstand zum Sensorelement
RH5, RP5, RDV, RFV
T-Serie
TH (Standard), TH (SIL)
Blockmagnet L Material: Kunststofftrdger mit Hartferrit | E-Serie
Artikelnr. 403 448 Magnet EH, EP, EP2, EL, EE, ET (Stab/Profil)
Gewicht: Ca. 20 g :
Anzugsmoment filr M4 Schrauben: 1 Nm | G-Serie
043 3 Betriebstemperatur: -40...+75 °C GH, GP, GT, GTE
F N 19.5 | Dieser Magnet kann bei einigen An- GB-Serie
g e epstadohnriat C
S N §_r| ' R-Serie
T
i . 14 RH, RP, RD4, RF
8 + 2 Abstand zum Sensorelement R-Serie V
RH5, RP5, RDV, RFV
T-Serie

1.5 Schwimmer

Zeichnung

36

a4

 Stellen Sie sicher, dass das spezifische Gewicht des Schwimmers mindestens 0,05
weniger betrdgt, als das der Fliissigkeit, die den Schwimmer bei Betriebstemperatur

umgibt.

« Fiir Trennschichtmessung: Die spezifische Dichte der FliBigkeiten missen um 0,05

verschieden sein.

* Wenn der Magnet nicht dargestellt ist, befindet er sich auf der Schwimmer-Mittellinie.

Artikelname & -nummer

Schwimmer
Artikelnr. 200 938-2

Beschreibung

Material: Edelstahl (AISI 316L)
Gewicht-Offset: Ja

Druck: 8,6 bar

Magnet-Offset: Nein

Spezifisches Gewicht: Max. 0,74
Betriebstemperatur: -40...+125 °C

TH (Standard), TH (SIL)

Serie & Bauform
E-Serie

EH, EE, ET (Stab)

G-Serie

GH, GT, GTE

GB-Serie

GB

R-Serie

RH, RD4, RT4, RF

R-Serie V

RH5, RDV, RFV

T-Serie

TH (Standard), TH (SIL)

« Mit Hilfe eines Gewichts Iasst sich der auf dem Sensorstab installierte Schwimmer
schrdg stellen oder neigen. Damit bleibt der Schwimmer zu jeder Zeit mit dem Sen-
sorstab in elektrischem Kontakt, um einen Potenzialausgleich des Schwimmers sicher-
zustellen. Der Offset ist fiir Anlagen erforderlich, die den Ex-Schutz-relevanten Richt-

linien entsprechen.
Alle Male in mm

191
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Zeichnung Artikelname & -nummer Beschreibung Serie & Bauform
Schwimmer Material: Edelstahl 1.4571 (AISI 316 Ti) | E-Serie
Artikelnr. 201 605-2 Gewicht-Offset: Ja EH EE ET (Stab)
Druck: 4 bar —
Magnet-Offset: Ja G-Serie
018 _ Spezifisches Gewicht: Max. 0,6 GH, GT, GTE
] Betriebstemperatur: -40...+125 °C °
S EEEE GB-Serie
- a8
3 ! —1 % R-Serie
b RH, RD4, RT4, RF
o 047 — R-Serie V
RH5, RDV, RFV
T-Serie
TH (Standard)
Schwimmer Material: Edelstahl 1.4571 (AISI 316 Ti) | E-Serie
Artikelnr. 201 606-2 Gewicht-Offset: Ja EH, EE, ET (Stab)
Druck: 4 bar —
Magnet-Offset: Ja G-Serie
Spezifisches Gewicht: 0,93 + 0,01 GH, GT, GTE
Betriebstemperatur: -40...+125 °C °
GB-Serie
GB
N~
o R-Serie
RH, RD4, RT4, RF
R-Serie V
RH5, RDV, RFV
T-Serie
TH (Standard)
Schwimmer Material: Edelstahl (AISI 316L) E-Serie
Artikelnr. 251 981-2 Druck: 29,3 bar EH EE ET (Stab)
Spezifisches Gewicht: Max. 0,67 —
Betriebstemperatur: —40...+125 °C G-Serie
GH, GT, GTE
GB-Serie
GB
R-Serie
RH, RD4, RT4, RF
R-Serie V
RH5, RDV, RFV
T-Serie
TH (Standard)

« Stellen Sie sicher, dass das spezifische Gewicht des Schwimmers mindestens 0,05 » Mit Hilfe eines Gewichts Idsst sich der auf dem Sensorstab installierte Schwimmer
weniger betrdgt, als das der Fliissigkeit, die den Schwimmer bei Betriebstemperatur schrég stellen oder neigen. Damit bleibt der Schwimmer zu jeder Zeit mit dem
umgibt. Sensorstab in elektrischem Kontakt, um einen Potenzialausgleich des Schwimmers

« Fiir Trennschichtmessung: Die spezifische Dichte der FliiBigkeiten missen um 0,05 sicherzustellen. Der Offset ist fiir Anlagen erforderlich, die den Ex-Schutz-relevanten
verschieden sein. Richtlinien entsprechen.

* Wenn der Magnet nicht dargestellt ist, befindet er sich auf der Schwimmer-Mittellinie. Alle MaBe in mm

1101
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Beschreibung

Serie & Bauform

Schwimmer Material: Edelstahl (AISI 316L) E-Serie
Artikelnr. 251 982-2 Gewicht-Offset: Ja EH. EE. ET (Stab)
Druck: 29,3 bar —
018 Magnet-Offset: Nein G-Serie
] —] Spezifisches Gewicht: 0,93 + 0,01 GH, GT, GTE
T\ Betriebstemperatur: -40...+125 °C -
b GB-Serie
| 68
=
| R-Serie
\3 / RH, RD4, RT4, RF
- R-Serie V
Q47
RH5, RDV, RFV
T-Serie
TH (Standard)
Schwimmer Material: Edelstahl (AISI 316L) E-Serie
Artikelnr. 251 983-2 Gewicht-Offset: Ja EH EE ET (Stab)
Druck: 29,3 bar —
18 Magnet-Offset: Nein G-Serie
) — Spezifisches Gewicht: 1,06 + 0,01 GH, GT, GTE
T\ Betriebstemperatur: -40...+125 °C -
o GB-Serie
P GB
N
| R-Serie
\3 ] RH, RD4, RT4, RF
— R-Serie V
@47
RH5, RDV, RFV
T-Serie
TH (Standard)
Schwimmer Material: Edelstahl (AISI 316L) E-Serie
Artikelnr. 251 387-2 Gewicht-Offset: Ja EH. EE. ET (Stab)
Druck: 22,4 bar —
Magnet-Offset: Nein G-Serie
Spezifisches Gewicht: Max. 0,48 GH, GT, GTE
718 Betriebstemperatur: -40...+125 °C -
GB-Serie
GB
N~
- R-Serie
@59 RH, RD4, RT4, RF
R-Serie V
RH5, RFV, RDV
T-Serie

 Stellen Sie sicher, dass das spezifische Gewicht des Schwimmers mindestens 0,05
weniger betrdgt, als das der Fliissigkeit, die den Schwimmer bei Betriebstemperatur
umgibt.

« Fiir Trennschichtmessung: Die spezifische Dichte der FliBigkeiten missen um 0,05
verschieden sein.

* Wenn der Magnet nicht dargestellt ist, befindet er sich auf der Schwimmer-Mittellinie.

TH (Standard), TH (SIL)

« Mit Hilfe eines Gewichts Iasst sich der auf dem Sensorstab installierte Schwimmer
schrdg stellen oder neigen. Damit bleibt der Schwimmer zu jeder Zeit mit dem
Sensorstab in elektrischem Kontakt, um einen Potenzialausgleich des Schwimmers
sicherzustellen. Der Offset ist fiir Anlagen erforderlich, die den Ex-Schutz-relevanten

Richtlinien entsprechen.
Alle Male in mm

1111
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Zeichnung Artikelname & -nummer Beschreibung Serie & Bauform

Schwimmer Material: Edelstahl E-Serie

Artikelnr. 251 447 Gewicht: Ca. 42 +3 g EH, EE, ET (Stab)
Druck: Max. 60 bar —

Spezifisches Gewicht: Max. 0,72 G-Serie

Betriebstemperatur: -40...+145 °C GH, GT, GTE

jﬂ_1>4‘ @ 51

GB-Serie

GB

R-Serie

RH, RD4, RT4, RF

R-Serie V

RH5, RDV, RFV

T-Serie

TH (Standard)

Schwimmer Material: Edelstahl (AISI 316L) E-Serie

Artikelnr. 251 469-2 Gewicht-Offset: Ja EH, EE, ET (Stab)
Druck: 29,3 bar —

Magnet-Offset: Nein G-Serie

718 Spezifisches Gewicht: Max. 0,45 GH, GT, GTE

T Betriebstemperatur: -40...+125 °C
Lo GB-Serie

GB

91

R-Serie

RH, RD4, RT4, RF

289 R-Serie V

RH5, RDV, RFV

T-Serie

TH (Standard)

Stoppkragen fiir @ 10 mm Sensorstéibe Endanschlag fiir Schwimmer E-Serie

Atikelnr. 560 777 Material: Edelstahl 14301 (AISI304) | gy EE. ET (Stab)
Gewicht: Ca. 30 g —

754" Inbusschliissel notwendig G-Serie

GH, GT, GTE

GB-Serie

GB

R-Serie

RH, RD4, RT4

R-Serie V

RH5, RDV

T-Serie

TH (Standard), TH (SIL)

« Stellen Sie sicher, dass das spezifische Gewicht des Schwimmers mindestens 0,05 » Mit Hilfe eines Gewichts ldsst sich der auf dem Sensorstab installierte Schwimmer
weniger betrdgt, als das der Fliissigkeit, die den Schwimmer bei Betriebstemperatur schrég stellen oder neigen. Damit bleibt der Schwimmer zu jeder Zeit mit dem
umgibt. Sensorstab in elektrischem Kontakt, um einen Potenzialausgleich des Schwimmers

« Fiir Trennschichtmessung: Die spezifische Dichte der FliiBigkeiten missen um 0,05 sicherzustellen. Der Offset ist fiir Anlagen erforderlich, die den Ex-Schutz-relevanten
verschieden sein. Richtlinien entsprechen.

* Wenn der Magnet nicht dargestellt ist, befindet er sich auf der Schwimmer-Mittellinie. Alle MaBe in mm
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2. 0-Ringe

Zeichnung Artikelname & -nummer Beschreibung Serie & Bauform
0-Ring fiir Gewindeflansch Material: Fluoroelastomer E-Serie
M18x1,5-6g Durometer: 75 + 5 Shore A EH, ET (Stab)
Artikelnr. 401 133 Betriebstemperatur: -40...+204 °C ’
G-Serie
GH, GT
GB-Serie
GB
R-Serie
RH, RD4, RF
R-Serie V
RH5, RDV, RFV
T-Serie
TH (Standard), TH (SIL)
0-Ring fiir Gewindeflansch Material: Fluoroelastomer E-Serie
34"-16 UNF-3A Durometer: 75 + 5 Shore A EH. ET (Stab)
Artikelnr. 560 315 Betriebstemperatur: -40...+204 °C g
G-Serie
GH, GT
0164 GB-Serie
N/ L GB
\ R-Serie
‘ 0272 RH, RD4, RF
R-Serie V
RH5, RDV, RFV
T-Serie
TH (Standard), TH (SIL)
G219 | 0-Ring fiir Steckflansch @ 26,9 mm  Material: Nitrilkautschuk R-Serie
’ f\ Artikelnr. 560 705 Betriebstemperatur: -53...+107 °C RD4
<[ |l R-Serie V
926 RDV
o015 | _ 0-Ring fiir Steckflansch @ 18 mm Material: Fluoroelastomer GB-Serie
/ Artikelnr. 560 853 Durometer: 75 Shore A GB
- \ - —- Betriebstemperatur: -45...+200 °C
: g2 T
3193 ‘ - 0-Ring fiir Gewindeflansch Material: FPM R-Serie
M22x1,5-69 Durometer: 75 Shore A RH
--t-- Artikelnr. 561 337 Betriebstemperatur: -20...+200 °C
R-Serie V
@221 RH5
7 ‘ 0-Ring fiir Steckflansch 821 mm  Material: FKM GB-Serie
i Artikelnr. 561 438 Durometer: 75 Shore A GB
- \ s | Betriebstemperatur: -18...+200 °C
\ g2 |

Alle Male in mm
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Zeichnung Artikelname & -nummer Beschreibung Serie & Bauform
Stiitzring fiir Steckflansch @ 26,9 mm  Material: Polymyte R-Serie
0269 ! 9 Artikelnr. 560 629 Durometer: 90 Shore A
i RD4
b R-Serie V
1.4 RDV

Stiitzring fiir Steckflansch @ 18 mm  Material: PTFE + 60 % Bronze GB-Serie
Artikelnr. 561 115 GB
Stiitzring fiir Steckflansch @ 21 mm Material: PTFE GB-Serie
Artikelnr. 561 439 GB

14

4. Montagezubehor

4.1 Allgemeines Zubehor

Foto/Zeichnung

Artikelname & -nummer

Beschreibung

Serie & Bauform

A Gelenkkopf mit M6-AuBengewinde Material: Galvanisierter Stahl E-Serie
\g Artikelnr. 254 210 ER
N A g[
SJ/—J
26,5
36,5
», 2l {
30° 14
Kippwinkel
e, Gelenkkopf mit Material: Galvanisierter Stahl E-Serie
X Y4"-28 UNF-AuBengewinde ER
‘\= ) Artikelnr. 254 235
- =
) B I3
LI
26,5
36,5
Sl - :
30° 14
Kippwinkel

Alle MaB3e in mm
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Foto/Zeichnung Artikelname & -nummer Beschreibung Serie & Bauform

Magnetabstandhalter Material: Aluminium E-Serie

Fldchenpressung: Max. 20 N/mm? —
Anzugsmoment fir M4 Schrauben: 1 Nm | G-Serie

GH, GT, GTE
GB-Serie

GB
R-Serie

RH, RD4, RT4

R-Serie V

RH5, RDV

T-Serie

TH (Standard), TH (SIL)

Montageklammer Material: Edelstahl (AISI 304) E-Serie
Artikelnr. 400 802 ET (Profil)

4 Locher
a 5,‘3 28 9

— G-Serie
| | l : GP
— )
‘ 50 1 R-Serie

68 RP, HFP
Breite der Montageklammer: -
146 R-Serie V

RP5, HFP

9,5

T-Nut-Mutter Anzugsmoment fiir M5 Schraube: G-Serie
Artikelnr. 401602 4,5Nm GP

M5 Gewinde
Mo Gewinde

R-Serie
RP
R-Serie V
RP5

) Montageklammer Material: Edelstahl 1.4301/1.4305 E-Serie
4 Locher Artikelnr. 403 508 (AISI 304/303) EP EP2 EL ER
ps4 81 9  EP2, EL,
(- B
} 50 ‘
68

Breite der Montageklammer: 14,6

10

Gewindeflansch M18x1,5-6g Material: Edelstahl 1.4305 (AISI 303) | R-Serie
Artikelnr. 404 874 RF

R-Serie V
RFV

Gewindeflansch %"-16 UNF-3A Material: Edelstahl 1.4305 (AISI 303) | R-Serie
Artikelnr. 404 875 RF

R-Serie V
RFV

Alle Male in mm
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Foto/Zeichnung Artikelname & -nummer

Sechskantmutter 34"-16 UNF-3A
Artikelnr. 500 015

%'-16 UNF-3A 11
\

SW 28

Beschreibung

Material: Stahl, verzinkt

Serie & Bauform
E-Serie

EH, ET (Stab)

G-Serie

GH, GT

GB-Serie

GB

R-Serie

RH, RD4, RT4, RF

R-Serie V

RH5, RDV, RFV

T-Serie

TH (Standard), TH (SIL)

Sechskantmutter M18x1,5-6g
Artikelnr. 500 018

M18x1,5-6g

@

sw 27

Material; Stahl, verzinkt

E-Serie

EH, ET (Stab)

G-Serie

GH, GT

GB-Serie

GB

R-Serie

RH, RD4, RT4, RF

R-Serie V

RH5, RDV, RFV

T-Serie

TH (Standard), TH (SIL)

Befestigungslasche
Artikelnr. 561481

Anwendung: Zur Befestigung von
Sensorstaben (@ 10 mm) bei Nutzung
eines U-Magnets oder Blockmagnets
Material: Messing, unmagnetisch

E-Serie

EH, ET (Stab), EE

G-Serie

GH, GT, GTE

GB-Serie

GB

R-Serie

RH, RD4, RT4

R-Serie V

RH5, RDV

T-Serie

TH (Standard), TH (SIL)

Adapterplatte
Artikelnr. 255198

Alle MaB3e in mm

Adapterplatte zur Montage und Abdich-
tung eines RFV-B als Ersatz fiir einen
RF-C. Bestellen Sie den RFV-B mit dem
Zusatz H003.
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4.2 Optionales Sensorrohr fiir R-Serie V RFV

HD (mit Gewindeflansch M18x1,5-6g)/HL (mit Gewindeflansch 34"-16 UNF-3A)

Nullzone Messldnge Totzone
10 | 51 ‘ 100...7500 107

s

@12,7 0,13

Flanschtyp HD: M18x1,5-6g
Flanschtyp HL: %'-16 UNF-3A

HP (mit Gewindeflansch 34"-16 UNF-3A mit Dichtleiste)

Nullzone Messlange Totzone
10 51 100...7500 107
125
a 11 %
S ﬁ o
= [
| \ Flanschtyp HP: 3:'-16 UNF-3A
(]
Alle MaBe in mm
TECHNISCHE DATEN
Betriebshedingungen
Betriebsdruck 350 bar/700 bar Spitze (bei 10x 1 min) flir Sensorrohr

Design / Material

Flansch Edelstahl 1.4305 (AISI 303)
Sensorrohr Edelstahl 1.4301 (AISI 304)
Messlédnge 100...7500 mm
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BESTELLSCHLUSSEL

1 2 3 4 5 6 7
OB EENED

[H][ D | Gewindeflansch M18x1,5-6g

[H][ L | Gewindeflansch %16 UNF-3A

[H][ P Gewindeflansch %"-16 UNF-3A mit Dichtleiste

b |Messinge
[x][x ][] x][m] 0100...7500 mm

Standard Messlange (mm) Bestellschritte
100...1000 mm 50 mm
1000...5000 mm 100 mm
5000...7500 mm 250 mm
LIEFERUMFANG
.'- * RFV Sensorrohr Zubehor separat
* 0-Ring bestellen.
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4.3 Optionales Sensorprofil fiir R-Serie V RFV

Das HFP besteht aus einem Basisprofil, das mit einer Messldnge von 150...2000 mm erhaltlich ist. An dieses Profil kdnnen, je nach der
geforderten Messlange, verschiedene Erweiterungsprofile mit einer Messlange von 2000 mm hinzugefiigt werden, so dass eine gesamte
Messldnge von 150...20.000 mm mdglich ist. Die Profile werden vor Ort zusammengesetzt und mit einer Endkappe verschlossen.

Das HFP kann mit folgenden Magneten genutzt werden:

e U-Magnet OD33 (Artikelnummer 251 416-2), siehe Kapitel 1.2 auf Seite 6

¢ U-Magnet (Artikelnummer 252 185), siehe Kapitel 1.2 auf Seite 6

* Blockmagnet K (Artikelnummer 251 298-2), siehe Kapitel 1.4 auf Seite 9

 Blockmagnet L (Artikelnummer 403 448), siehe Kapitel 1.4 auf Seite 9

HFP Basisprofil

Nullzone Messléange Totzone
48 61 150...2000 107

2000

30,3

25
N
%3

5
68
Alle MaBe in mm
TECHNISCHE DATEN
Betriebshedingungen
Schutzart IP30
Design/Material
Sensorprofil Aluminium
Messldnge HFP-Basisprofil: 150...2000 mm

HFP-Erweiterungsprofil: 2000 mm

Kontaktieren Sie Temposonics, wenn Sie das HFP fiir den R-Serie
2004 RF verwenden mdchten.
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BESTELLSCHLUSSEL

1 2 3 4 5 6 7 8 9
HEfle) L] L ] [ [m]

alDesin
[H][F | P]Profil

“ Messlidnge
x| x| x| x]x|m]0150...20000 mm

Standard Messldnge (mm) Bestellschritte

150...1000 mm 50 mm

1000...5000 mm 100 mm

5000...10000 mm 250 mm

10000... 15000 mm 500 mm

15000...20000 mm 1000 mm
LIEFERUMFANG

r- 1 x Basisprofil inkl. Zubehor (5 x Montageklammern +
1 x Endkappe) (Artikelnr. 255199Mxxxx)
¢ Anzahl Erweiterungsprofile abhdngig von bestellter
Messlange (Artikelnr. 403617M2000)
 Anzahl Zubehor fiir Erweiterungsprofil abhdngig
von bestellter Messlange (5 x Montageklammern,
4 x Verbindungsstifte + 1 x Dichtung) (Artikelnr. 254300)
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5.1 Ubersicht

Analog - D60
mit 1x M16 Stecker

Analog - D34
mit 1x M12 Stecker

Gegenstecker

M12 A-codierte Buchse (4 pol./5 pol.),
gerade
Artikelnr. 370 677

M12 A-codierte Buchse (5 pol.),
gewinkelt

Artikelnr. 370 678

CANbus - D34

mit 1x M12 Stecker

Gegenstecker

M12 A-codierte Buchse (4 pol./5 pol.),
gerade
Artikelnr. 370 677

M12 A-codierte Buchse (5 pol.),
gewinkelt

Artikelnr. 370 678

10-Link - D44

mit 1x M12 Stecker

Gegenstecker

M12 A-codierte Buchse (4 pol./5 pol.),
gerade
Artikelnr. 370 677

M12 A-codierte Buchse (5 pol.),
gewinkelt
Artikelnr. 370 678

Start/Stopp — D84
mit 1x M12 Stecker

Gegenstecker

M12 A-codierte Buchse (8 pol.),
gerade
Artikelnr. 370 694

M12 A-codierte Buchse (8 pol.),
gewinkelt
Artikelnr. 370 699

SSI- D84

mit 1x M12 Stecker
Gegenstecker

M12 A-codierte Buchse (8 pol.),

gerade
Artikelnr. 370 694

M12 A-codierte Buchse (8 pol.),
gewinkelt
Artikelnr. 370 699

Analog - D60

mit 1x M16 Stecker
Gegenstecker

M16 Buchse (6 pol.), gerade
Artikelnr. 370 423

M16 Buchse (6 pol.), gewinkelt
Artikelnr. 370 460

Start/Stopp - D60
mit 1x M16 Stecker

Gegenstecker

M16 Buchse (6 pol.), gerade
Artikelnr. 370 423

M16 Buchse (6 pol.), gewinkelt
Artikelnr. 370 460

Analog - D34
mit 1x M12 Stecker

Gegenstecker

M12 A-codierte Buchse (4 pol./5 pol.),
gerade
Artikelnr. 370 677

M12 A-codierte Buchse (5 pol.),
gewinkelt
Artikelnr. 370 678

Analog - D60
mit 1x M16 Stecker

Gegenstecker

M16 Buchse (6 pol.), gerade
Artikelnr. 370 423

M16 Buchse (6 pol.), gewinkelt
Artikelnr. 370 460

SS1-D70
mit 1x M16 Stecker

Gegenstecker

M16 Buchse (7 pol.), gerade
Artikelnr. 370 624

M16 Buchse (7 pol.), gewinkelt
Artikelnr. 560 779

SSI - D84

mit 1x M12 Stecker
Gegenstecker

M12 A-codierte Buchse (8 pol.),

gerade
Artikelnr. 370 694

M12 A-codierte Buchse (8 pol.),
gewinkelt
Artikelnr. 370 699

Gegenstecker

M16 Buchse (6 pol.), gerade
Artikelnr. 370 423

M16 Buchse (6 pol.), gewinkelt
Artikelnr. 370 460

CANbus — D54

mit 1x M8 Stecker, 1x M12 Buchse &
1 x M12 Stecker

Gegenstecker

Stromsteckverbinder M8
Buchse (4 pol.), gerade
Artikelnr. 370 504

Stromsteckverbinder M8
Buchse (4 pol.), gewinkelt
Artikelnr. 560 886

Signalsteckverbinder M12 A-codierter
Stecker (5 pol.), gerade
Artikelnr. 561 665

Signalsteckverbinder M12 A-codiert
Buchse (5 pol.), gerade
Artikelnr. 370 677

Signalsteckverbinder M12 A-codierte
Buchse (5 pol.), gewinkelt

Artikelnr. 370 678

CANbus - D60

mit 1x M16 Stecker

Gegenstecker

M16 Buchse (6 pol.), gerade
Artikelnr. 370 423

M16 Buchse (6 pol.), gewinkelt
Artikelnr. 370 460

CANbus - D62
mit 2 x M16 Stecker

Gegenstecker

M16 Buchse (6 pol.), gerade
Artikelnr. 370 423

M16 Buchse (6 pol.), gewinkelt
Artikelnr. 370 460

EtherCAT® — D56
mit 1x M8 Stecker & 2x M12 Buchse

Gegenstecker

Stromsteckverbinder M8
Buchse (4 pol.), gerade
Artikelnr. 370 504

Stromsteckverbinder M8
Buchse (4 pol.), gewinkelt
Artikelnr. 560 886

Signalsteckverbinder M12
D-codiert (4 pol.), gerade
Artikelnr. 370 523
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EtherNet/IP™ - D56

mit 1x M8 Stecker & 2 x M12 Buchse
Gegenstecker

Stromsteckverbinder M8
Buchse (4 pol.), gerade
Artikelnr. 370 504

Stromsteckverbinder M8
Buchse (4 pol.), gewinkelt
Artikelnr. 560 886

Signalsteckverbinder M12
D-codiert (4 pol.), gerade
Artikelnr. 370 523

POWERLINK - D56
mit 1x M8 Stecker & 1x M12 Buchse

Gegenstecker

Stromsteckverbinder M8
Buchse (4 pol.), gerade
Artikelnr. 370 504

Stromsteckverbinder M8
Buchse (4 pol.), gewinkelt
Artikelnr. 560 886

Signalsteckverbinder M12
D-codiert (4 pol.), gerade
Artikelnr. 370 523

PROFIBUS - D53
mit 1x M8 Stecker,1x M12 Buchse &
1 x M12 Stecker

Gegenstecker

Stromsteckverbinder M8
Buchse (4 pol.), gerade
Artikelnr. 370 504

Stromsteckverbinder M8
Buchse (4 pol.), gewinkelt
Artikelnr. 560 886

Signalsteckverbinder M12 B-codierter
Stecker (4 pol.), gerade
Artikelnr. 560 884

Signalsteckverbinder M12 B-codierte
Buchse (5 pol.), gewinkelt
Artikelnr. 370 514

Signalsteckverbinder M12 B-codierter
Stecker (5 pol.), gewinkelt
Artikelnr. 370 515

Signalsteckverbinder M12 B-codierte
Buchse (4 pol.), gerade
Artikelnr. 560 885

Fortsetzung auf nichster Seite
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PROFIBUS - D63 Analog - D34 EtherNet/IP™ — D56 PROFINET - D56
mit 1x M16 Buchse & 1x M16 Steckerl§ mit 1 x M12 Stecker mit 1x M8 Stecker & 2 x M12 Buchse || mit 1 x M8 Stecker & 2 x M12 Buchse

Gegenstecker Gegenstecker Gegenstecker Gegenstecker
M16 Buchse (6 pol.), gerade M12 A-codierte Buchse (4 pol./5 pol.), Stromsteckverbinder M8 Stromsteckverbinder M8
Artikelnr. 370 423 gerade Buchse (4 pol.), gerade Buchse (4 pol.), gerade
Artikelnr. 370 677 i . 370 504 Artikelnr. 370 504
M16 Buchse (6 pol.), gewinkelt : Artikelnr. 3 feeint
Artikelnr. 370 460 M12 A-codierte Buchse (5 pol.), Stromsteckverbinder M8 Stromsteckverbinder M8
gewinkelt Buchse (4 pol.), gewinkelt Buchse (4 pol.), gewinkelt
M16 Stecker (6 pol.), gerade : . ’ : ;
Artikelnr. 370 427 ﬂlelnf- 678 Artikelnr. 560 886 Artikelnr. 560 886
. n_a 09~ Signalsteckverbinder M12 Signalsteckverbinder M12
mﬁ(;ﬁc?’rﬂ(ggl')’ L mit 1 x M16 Stecker D-codiert (4 pol.), gerade D-codiert (4 pol.), gerade
PROFINT - Gegenstecker Artikelnr. 370 523 Artikelnr. 370 523
-D5
mit 1x W12 Buchse & M16 Buchse (6 pol.), gerade EtlluarNel/IPT"‘I - D58 PBOFINET - D58
25 M12 Stecker Artikelnr. 370 423 mit 1x M12 Buchse & 2 x M12 Stecker§| mit 1x M12 Buchse & 2 x M12 Stecker
Gegenstecker M16 Buchse (6 pol.), gewinkelt SO L 3
Stromsteckverbinder M12 A-codiert Artikelnr. 370 460 Stromsteckverbinder M12 A-codiert ~ Stromsteckverbinder M12 A-codiert
Bur:h"sI: ?: pnelr/SI pol.), gerade EtherCAT® - D56 Buchse (4 pol./5 pol.), gerade Buchse (4 pol./5 pol.), gerade
Artikelnr. 370'677 " e RS e ks se  Artikelnr. 370 677 Artikelnr. 370 677
. . Gegenstecker Signalsteckverbinder M12 Signalsteckverbinder M12
slgnal_steckverhmder M12 . D-codiert (4 pol.), gerade D-codiert (4 pol.), gerade
D-codiert (4 pol.), gerade Stromsteckverbinder M8 ; i
. Artikelnr. 370 523 Artikelnr. 370 523
Artikelnr. 370 523 Buchse (4 pol.), gerade
= Artikelnr. 370 504 POWERLINK - D56 S$SI-D70
mit 1x M8 Stecker & 2x M12 Buchse | mit 1x M16 Stecker

it M16 Stecker Stromsteckverbinder M8

ki nstecker
Gegenstecker Buchse (4 pol.), gewinkelt Gegenstecker Gegenst
M16 Buchse (7 pol.), gerade Artikelnr. 560 886 Stromsteckverbinder M8 M1 6 Buchse (7 pol.), gerade
. . . Buchse (4 pol.), gerade Artikelnr. 370 624
Artikelnr. 370 624 Signalsteckverbinder M12 Artikelnr. 370 504
M16 Buchse (7 pol.), gewinkelt D-codiert (4 pol.), gerade M16 Buchse (7 pol.), gewinkelt
A mkel‘r'lf ;gn 7;‘; -)> gewinke Artikelnr. 370 523 Stromsteckverbinder M8 Artikelnr. 560 779
. EtherCAT® - D58 Bu(_:hse (4 pol.), gewinkelt SSI - D84
it 1 12 Bchse & 2 M2 Stecker BadLCLI LD mit 1x M12 Stecker
Gegenstecker Signalsteckverbinder M12 Gegenstecker
. . D-codiert (4 pol.), gerade
Stromsteckverbinder M12 A-codiert Artikelnr. 370 523 M12 A-codierte Buchse (8 pol.),
Buchse (4 pol./5 pol.), gerade POWERLINK — D58 gerade
Artikelnr. 370 677 - i
rifkelnr mit 1x M12 Buchse & 2x M12 Stecker | kst hhia
Signalsteckverbinder M12 M12 A-codierte Buchse (8 pol.),
D-codiert (4 pol.), gerade CLELL UL gewinkelt
Artikelnr. 370 523 Stromsteckverbinder M12 A-codiert Artikelnr. 370 699

Buchse (4 pol./5 pol.), gerade
Artikelnr. 370 677

Signalsteckverbinder M12
D-codiert (4 pol.), gerade
Artikelnr. 370 523
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5.2 M8-Steckverbinder

Zeichnung Artikelname & -nummer Beschreibung Serie & Ausgang
M8 Buchse (4 pol.), gerade Material: Cuzn vernickelt R-Serie
Artikelnr. 370 504 Anschlussart: Léten CANbus D54
Kabel @: 3,5...5 mm
Ader: 0,25 mm? EtherCAT® D56
Betriebstemperatur: -40...+85 °C EtherNet/|P™ D56
Schutzart: IP67 (fachgerecht montiert)
Anzugsmoment: 0,5 Nm POWERLINK D56
PROFIBUS D53
R-Serie V
EtherCAT® D56

EtherNet/IP™ D56
POWERLINK D56

PROFINET D56
M8 Buchse (4 pol.), gewinkelt Material: PA R-Serie
Artikelnr. 560 886 Anschlussart: Loten CANbus D54
Kabel @: 3,5...5 mm
25 Ader: 0!25 mm2 EtherCAT® D56
N ] Betriebstemperatur: -40...+85 °C EtherNet/IP™ D56
Schutzart: IP67 (fachgerecht montiert)
® Anzugsmoment: 0,5 Nm POWERLINK D56
PROFIBUS D53
M8 R-Serie V
912 EtherCAT® D56
EtherNet/IP™ D56
POWERLINK D56
PROFINET D56
5.3 M12-Steckverbinder
Zeichnung Artikelname & -nummer Beschreibung Serie & Ausgang
56 M12 B-codierte Buchse (5 pol.), Material: Zink vernickelt R-Serie
gewinkelt Anschlussart: Schraubanschluss PROFIBUS D53
Artikelnr. 370 514 Kontakteinsatz: Versilbert
Kabel @: 6...8 mm
o Ader: 0,75 mm?
Betriebstemperatur: -40...+85 °C
Schutzart: IP67 (fachgerecht montiert)
0196 Anzugsmoment: 0,4 Nm
56 M12 B-codierter Stecker (5 pol.), Material: Zink vernickelt R-Serie
gewinkelt Anschlussart: Schraubanschluss PROFIBUS D53
Artikelnr. 370 515 Kontakteinsatz: Versilbert
—1 Kabel @: 6...8 mm
) Ader: 0,75 mm?
=~ \ Betriebstemperatur: -40...+85 °C
i Schutzart: IP67 (fachgerecht montiert)
] Anzugsmoment: 0,4 Nm
319,6

, Beachten Sie die Montagehinweise des Herstellers.
Alle Male in mm
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Zeichnung Artikelname & -nummer Beschreibung Serie & Ausgang
M12 D-codierter Stecker (4 pol.), Material: Zink vernickelt R-Serie
gerade Anschlussart: Schneidklemme EtherCAT® D56
Artikelnr. 370 523 Kabel @: 5,5...7,2 mm
Ader: 24 AWG - 22 AWG EtherNet/IP™ D56
Betriebstemperatur: -25...+85 °C POWERLINK D56
Schutzart: IP65 / IP67 (fachgerecht
montiert) PROFINET D58
et Anzugsmoment: 0,6 Nm R-Serie V
s, EtherCAT® D56, D58

EtherNet/IP™ D56, D58
POWERLINK D56, D58

PROFINET D56, D58
M12 A-codierte Buchse (4 pol./5 pol.), Material: GD-Zn, Ni E-Serie
ger.ade Anschlus;art: Schraubanschluss Analog D34
Artikelnr. 370 677 Kontakteinsatz: Cuzn
Kabel @: 4...8 mm CANbus D34
Ader: 1,5 mm? 10-Link D44

Betriebstemperatur: -30...+85 °C °
Schutzart: IP67 (fachgerecht montiert) | GB-Serie

Anzugsmoment: 0,6 Nm Analog D34
5 R-Serie
CANbus D54
E PROFINET D58
R-Serie V
Analog D34
EtherCAT® D58
EtherNet/IP™ D58
POWERLINK D58
PROFINET D58
M12 A-codierte Buchse (5 pol.), Material: GD-Zn, Ni E-Serie
gewinkelt Anschlussart: Schraubanschluss; Analog D34
57 Artikelnr. 370 678 max. 0,75 mm?
Kontakteinsatz: Cuzn CANbus D34
Kabel @: 5...8 mm 10-Link D44

Ader: 0,75 mm? :
Betriebstemperatur: -25...+85 °C GB-Serie

IARHARNIAE T Schutzart: IP67 (fachgerecht montiert) Analog D34
Anzugsmoment: 0,4 Nm

38

R-Serie
020 CANbus D54
R-Serie V
Analog D34
M12 A-codierte Buchse (8 pol.), Gehause: GD-ZnAL E-Serie
gerade Anschlussart: Schraubanschluss Start/Stopp D84
60 Artikelnr. 370 694 Kontakteinsatz: GuZn
‘ Kabel @: 4...9 mm Sl D84
o Ader: 0,75 mm? GB-Serie
N Betriebstemperatur: -25...+90 °C
= Schutzart: IP67 (fachgerecht montiert) | SS! D84
Anzugsmoment: 0,6 Nm R-Serie V
SS| D84

) Beachten Sie die Montagehinweise des Herstellers.
Alle MaB3e in mm
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Zeichnung ArtikeIname & -nummer Beschreibung Serie & Ausgang

M12 A-codierte Buchse (8 pol.), Gehduse: GD-ZnAL E-Serie

gewinkelt Anschlussart: Schraubanschluss Start/Stopp D84

Artikelnr. 370 699 Kontakteinsatz: Cuzn
Kabel @: 6...8 mm Ssl D84
Ader: 0,5 mm? GB-Serie

T Betriebstemperatur: -25...+85 °C

Schutzart: IP67 (fachgerecht montiert) Ssl D84

Anzugsmoment: 0,6 Nm R-Serie V

SSI D84

57

38

@20

M12 B-codierte Buchse (5 pol.), Material: Cuzn R-Serie
gerade Anschlussart: Geschraubt PROFIBUS D53
Artikelnr. 370 766 Kontakteinsatz: Au
Kabel @: 6...8 mm
Ader: 0,75 mm2
Betriebstemperatur: -40...+85 °C
Schutzart: IP67 (fachgerecht montiert)
Anzugsmoment: 0,5 Nm

. 020 _

M12 B-codierter Stecker (5 pol.), Material: Cuzn R-Serie
gerade Anschlussart: Geschraubt PROFIBUS D53
Artikelnr. 370 809 Kontakteinsatz: Au
Kabel @: 6...8 mm
Ader: 0,75 mm?
Betriebstemperatur: -40...+85 °C
Schutzart: IP67 (fachgerecht montiert)
Anzugsmoment: 0,5 Nm

920

M12 B-codierter Stecker (4 pol.), Material: Zink vernickelt R-Serie
gerade Anschlussart: Schneidklemme PROFIBUS D53
Artikelnr. 560 884 Kontakteinsatz: Vergoldet
Kabel @: 4,5...8,8 mm
Ader: 0,34 mm? (22 AWG)
Betriebstemperatur: -40...+85 °C
Schutzart: IP65/IP67 (fachgerecht
montiert)
Kontaktanzahl: 2 Pins
Anzugsmoment: 0,6 Nm

7195

M12 B-codierte Buchse (4 pol.), Material: Zink vernickelt R-Serie
gerade Anschlussart: Schneidklemme PROFIBUS D53
Artikelnr. 560 885 Kontakteinsatz: Vergoldet
Kabel @: 4,5...8,8 mm
Ader: 0,34 mm? (22 AWG)
Betriebstemperatur: -40...+85 °C
Schutzart: IP65/IP67 (fachgerecht
montiert)
Kontaktanzahl: 2 Pins
Anzugsmoment: 0,6 Nm

M12 A-codierter Stecker (5 pol.), Material: GD-Zn, Ni E-Serie

gerade Anschlussart: Schraubanschluss CANbUS D34
57 Artikelnr. 561 665 Kontakteinsatz: Cuzn :
Kabel @: 4...8 mm R-Serie

Ader: 1,5 mm? CANbus D54
0 Betriebstemperatur: -30...+85 °C
Schutzart: IP67 (fachgerecht montiert)

Anzugsmoment: 0,6 Nm

, Beachten Sie die Montagehinweise des Herstellers.
Alle Male in mm
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5.4 M16-Steckverbinder

Zeichnung Artikelname & -nummer Beschreibung Serie & Ausgang
M16 Buchse (6 pol.), gerade Material: Zink vernickelt G-Serie
Artikelnr. 370 423 Anschlussart: Léten Analog D60
Kabel @: 6...8 mm
Betriebstemperatur: -40...+100 °C Start/Stopp D60
Schutzart: IP65/IP67 (fachgerecht GB-Serie
60,5 ‘ montiert)
Anzugsmoment: 0,6 Nm Analog D60
;’ |:| R-Serie
S} Analog D60
CANbus D60, D62
PROFIBUS D63
R-Serie V
Analog D60
M16 Stecker (6 pol.), gerade Material: Zink vernickelt R-Serie
Artikelnr. 370 427 Anschlu;sart: Loten ' PROFIBUS D63
58 Kontakteinsatz: Versilbert
Kabelklemme: PG9
o Kabel @: 6...8 mm
= Betriebstemperatur: -40...+100 °C
Schutzart: IP65/IP67 (fachgerecht
montiert)
M16 Buchse (6 pol.), gewinkelt Material: Zink vernickelt G-Serie
Artikelnr. 370 460 Anschlussart: Léten Analog D60
Kabel @: 6...8 mm
Ader: 0,75 mm2 (20 AWG) Start/Stopp D60
Betriebstemperatur: -40...+95 °C GB-Serie
Schutzart: IP67 (fachgerecht montiert)
Anzugsmoment: 0,6 Nm Analog D60
R-Serie
Analog D60
CANbus D60, D62
PROFIBUS D63
R-Serie V
Analog D60
M16 Stecker (6 pol.), gewinkelt Material: Messing, vernickelt R-Serie
Artikelnr. 370 621 Anschlus_sart: Loten . PROFIBUS D63
Kontakteinsatz: Versilbert
Kabel @: 6...8 mm

Betriebstemperatur: -30...+95 °C
Schutzart: IP67 (fachgerecht montiert)

) Beachten Sie die Montagehinweise des Herstellers.
Alle MaB3e in mm
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Zeichnung ArtikeIname & -nummer Beschreibung Serie & Ausgang
M16 Buchse (7 pol.), gerade Material: Zink vernickelt GB-Serie
Artikelnr. 370 624 Anschlussart: Léten ss| D70
Kontakteinsatz: Versilbert :
Kabelklemme: PG9 R-Serie
Kabel-@: 6...8 mm SS| D70

718

Betriebstemperatur: -40...+100 °C °
Schutzart: IP65/IP67 (fachgerecht R-Serie V

montiert) Ssl D70
Anzugsmoment: 0,7 Nm

54 M16 Buchse (7 pol.), gewinkelt Material: Zink vernickelt GB-Serie
Artikelnr. 560 779 Anschlussart: Léten SS| D70
— Kontakteinsatz: Versilbert :
—— © Kabel @' 6...8 mm R-Serie
o (= | 1= Ader: 0,75 mm2 (20 AWG) sl D70
o N
Betriebstemperatur: -40...+95 °C -
Schutzart; IP67 (fachgerecht montiert) | R-Serie V
Anzugsmoment: 0,5 Nm
0205 SSI D70
5.5 Anschlusszubehor
Zeichnung Artikelname & -nummer Beschreibung Serie & Ausgang
PROFIBUS Filterhox, M16 (6 pol.) Die Box dient zum EMV-konformen R-Serie
130 Artikelnr. 252 916 Einspeisen der Versorgungsspannung | progIguS D63
57' in das Profibus-DP Hybrid-Kabel.
o E o) o
o||2~
(o] [o)
) 57,5
M12-Endkappe Zum VerschlieBen von M12-Buchsen. | R-Serie
Artikelnr. 370 537 Material: Messing vernickelt CANbus D54
Schutzart: IP67 (fachgerecht montiert)
Anzugsmoment: 0,39...0,49 Nm EtherCAT® D56
) EtherNet/IP™ D56
N © POWERLINK D56
= = PROFIBUS D53
6 R PROFINET D58
% | R-Serie V
EtherCAT® D56, D58
EtherNet/IP™ D56, D58
POWERLINK D56, D58
PROFINET D56, D58

, Beachten Sie die Montagehinweise des Herstellers.
Alle Male in mm
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Zeichnung Artikelname & -nummer Beschreibung Serie & Ausgang
Aktiver M16-Abschlussstecker (6 pol.) Material: Zink vernickelt R-Serie
Artikelnr. 370 620 Kontakteinsatz: Versilbert PROFIBUS D63

Betriebstemperatur: -40...+75 °C
Schutzart: IP67 (fachgerecht montiert)

M12 A-codierter T-Verbinder (5 pol.) ~ Selbstsichernde Uberwurfmutter E-Serie
Artikelnr. 370 691 2 x Buchse CANbus D34
1 x Stecker .
Eigenschaft: Geschirmt R-Serie
Schutzart: IP67 (fachgerecht montiert) | caNbus D54
Passiver M12 A-codierter Material: PUR E-Serie
Abschlussstecker (5 pol.) Anschlussart: Schraubanschluss CANbus D34
0 Artikelnr. 370700 Kontakteinsatz: Au :
i Betriebstemperatur: -25...+85 °C R-Serie
= Schutzart: IP68 (fachgerecht montiert) | cANbus D54
48,4
M16-Endkappe Material: Vernickeltes Messing G-Serie
Artikelnr. 403290 Analog D60
_ Start/Stopp D60
- GB-Serie
’ ssl D70
R-Serie
Analog D60
CANbus D60, D62
PROFIBUS D63
SSI D70
M12 B-codierter T-Verbinder (5 pol.)  Material: Zink vernickelt R-Serie
Artikelnr. 560 887 Anschlussart: Léten PROFIBUS D53

Kontakteinsatz: Versilbert

Installation: Im Feld installierbar
Betriebstemperatur: -30...+90 °C
Schutzart: IP67 (fachgerecht montiert)

Aktiver M12 B-codierter Gehause: PUR R-Serie
43 Abschlussstecker (4 pol.) Anschlussart: Schraubanschluss PROFIBUS D53
Artikelnr. 560 838 Kontakteinsatz: Versilbert

Betriebstemperatur: -30...+90 °C
Schutzart: IP68 (fachgerecht montiert)

) Beachten Sie die Montagehinweise des Herstellers.
Alle MaB3e in mm
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6. Kabel

Fiir Temposonics Sensoren sind eine Vielzahl an Kabelvariationen erhdltlich. Neben den aufgefiihrten Kabeln mit offenen Enden ist es auch
maglich im Kabelkonfigurator (Kapitel 7) die Kabel fiir die aufgelisteten Ausgdnge individuell anzupassen.

Bei einigen Sensormodellen kdnnen Sie den Sensor mit Kabelabgang konfigurieren. Fiir diese direkte Montage des Kabels am Sensor ist in der
folgenden Liste der Buchstabe fiir die Bezeichnung des Kabelabgangs im Bestellschliissel angegeben. Weitere Informationen entnehmen Sie bitte
den entsprechenden Datenblattern bzw. Betriebsanleitungen des jeweiligen Sensors.

6.1 Kabel mit offenen Enden

Foto Artikelname & -nummer Beschreibung Serie & Ausgang
PVC-Kabel Material: PVC-Ummantelung; grau E-Serie
Artikelnr. 530 032 Elgens_chaften:_Paarwelse verdrillt, Analog D34
geschirmt, flexibel
Kabel-@: 6 mm Start/Stopp D84
Querschnitt: 3 x 2 x 0,14 mm? sS| D84

Biegeradius: 10 x D (feste Verlegung) -
Betriebstemperatur: -40...+105 °C G-Serie

Analog D60, RXX
Start/Stopp D60, RXX
GB-Serie
Analog D34, D60
SSI D70, D84
R-Serie
Analog D60, RXX
SSI D70, RXX
R-Serie V
Analog D34, D60, EXX, RXX
SSI D70, D84, EXX, RXX
PVC-Kabel Material: PVC-Ummantelung; petrol | R-Serie
Artikelnr. 530 040 Eigenschaften: Hybridkabel PROFIBUS D63
(PROFIBUS mit Stromversorgung),
flexibel
Kabel-@: 8 mm

Querschnitt: 1 x 2 x 0,65 mm?
3x1x0,75 mm?

Biegeradius: 5 x @ (feste Verlegung)
Betriebstemperatur: -30...+80 °C

Farbe der Stecker und Kabelmantel kénnen sich ggf. dndern. Dabei bleiben Farben der Adern sowie technische Eigenschaften unverdndert.
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Foto Artikelname & -nummer Beschreibung Serie & Ausgang
PUR-Kabel Material: PUR-Ummantelung; orange | E-Serie
Artikelnr. 530 052 Eigenschaften: Paarweise verdrillt, Analog D34
geschirmt, hochflexibel, halogenfrei,
schleppkettenfihig, weitgehend 6lbe- | CANbus D34
sténdig & flammwidrig Start/Stopp D84
Kabel-@: 6,4 mm
Querschnitt: 3 x 2 x 0,25 mm2 S D84
Biegeradius: 5 x D (feste Verlegung) | g-Serie
Betriebstemperatur: -30...+80 °C
Analog D60, HXX
Start/Stopp D60, HXX
GB-Serie
Analog D34, D60, HXX
SSI D70, D84, HXX
R-Serie
Analog D60
CAN D60, D62
SSI D70, HXX
R-Serie V
Analog D34, D60, HXX, LXX
SSI D70, D84, HXX, LXX
PVC-Kabel Material: PVC-Ummantelung; grau R-Serie
Artikelnr. 530 108 Eigenschaften: Geschirmt, flexibel, CANbus D54
weitgehend flammuwidrig
Kabel-@: 4,9 mm EtherCAT® D56
Querschnitt: 3 x 0,34 mm?2 EtherNet/IP™ D56
Biegeradius: 5 x D (feste Verlegung)
Betriebstemperatur: -30...+80 °C PROFIBUS D53, AXX
PROFINET D58
POWERLINK D56
R-Serie V
EtherCAT® D56, D58
EtherNet/IP™ D56, D58
POWERLINK D56, D58
PROFINET D56, D58
PUR-Kabel Material: PUR-Ummantelung; violett | R-Serie
Artikelnr. 530 109 Eigenschaften: Hochflexibel, halogen- | proriBUS D53, AXX

frei, schleppkettenféhig, weitgehend
6lbesténdig & flammwidrig
Kabel-@: 8 mm

Querschnitt: 1 x 2 x 0,25 mm?
Biegeradius: 65 mm
Betriebstemperatur: -30...+70 °C

Farbe der Stecker und Kabelmantel kénnen sich ggf. dndern. Dabei bleiben Farben der Adern sowie technische Eigenschaften unverdndert.
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FEP-Kabel Material: FEP-Ummantelung; schwarz | E-Serie
Artikelnr. 530 112 Eigenschaften: Paarweise verdrillt, Analog D34
geschirmt, flexibel, hohe thermische
Bestandigkeit, weitgehend 6l- & saure- | Start/Stopp D84
bestandig CANbus D34
Kabel-@: 7,6 mm
Querschnitt: 4 x 2 x 0,25 mm2 SS D84
Biegeradius: 8 — 10 x D (feste Verlegung) | G-Serie
Betriebstemperatur: -100...+180 °C
Analog D60, TXX
Start/Stopp D60, TXX
GB-Serie
Analog D34, D60, TXX
SSI D70, D84, TXX
R-Serie
Analog D60, TXX
CANbus D54, D60, D62, TXX
SSI D70, TXX
R-Serie V
Analog D34, D60, TXX
SSI D70, D84, TXX
Silikon-Kabel Material: Silikon-Ummantelung; rot GB-Serie
Artikelnr. 530 113 Eigenschaften: Paarweise verdrillt, Analog D34. D60. VXX
geschirmt, hochflexibel, halogenfrei, L
hohe thermische Bestandigkeit SSI D70, D84, VXX
Kabel-@: 7,2 mm R-Serie
Querschnitt: 3 x 2 x 0,25 mm?2
Biegeradius: 5 x D (feste Verlegung) SSI D70, VXX
Betriebstemperatur: -50...+180 °C R-Serie V
SSI D70, D84
PUR-Kabel Material: PUR-Ummantelung; schwarz | G-Serie
Artikelnr. 530 114 Eigenschaften: Hochflexibel, weitge- | Apajog D60. SXX

hend dlbesténdig & flammwidrig
Kabel-@: 5,9 mm

Querschnitt: 3 x 2 x 0,14 mm?
Biegeradius: 4 x D (feste Verlegung)
Betriebstemperatur: -40...4+80 °C

Farbe der Stecker und Kabelmantel kénnen sich ggf. dndern. Dabei bleiben Farben der Adern sowie technische Eigenschaften unverdndert.
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311(1] Artikelname & -nummer Beschreibung Serie & Ausgang
PUR-Kabel Material: PUR-Ummantelung; grau E-Serie
Artikelnr. 530 116 Eigenschaften: Geschirmt, hochflexibel, | pnajoq D34
langswasserdicht, halogenfrei
Kabel-@: 8 mm Start/Stop D84
Querschnitt: 8 x 0,25 mm? CANbus D34
Biegeradius: 10 x D
Betriebstemperatur: -30...+90 °C S D84
G-Serie
Analog D60, WXX
Start/Stop D60, WXX
GB-Serie
Analog D34, D60
SS| D70, D84
R-Serie
Analog D60, WXX
CANbus D54, D60, D62
SSI D70, WXX
R-Serie V
SSI D70, D84
PUR-Kabel Material: PUR-Ummantelung; griin R-Serie
Artikelnr. 530 125 Eigenschaf_ten: Cat 5, hochf_l_e>_<ibe|, _ EtherCAT® D56
halogenfrei, schleppkettenfdhig, weit-
gehend 6lbestindig & flammwidrig EtherNet/IP™ D56
Kabel-@: 6,5 mm POWERLINK D56
Querschnitt: 2 x 2 x 0,35 mm?
(22 AWG) PROFINET D58
Biegeradius: 5 x D (feste Verlegung) | R-Serie V
Betriebstemperatur: -20...+60 °C
EtherCAT® D56, D58
EtherNet/IP™ D56, D58
POWERLINK D56, D58
PROFINET D56, D58
PUR-Kabel Material: PUR-Ummantelung; lila R-Serie
Artikelnr. 530 154 Eig'enschaft:"FIexibfal, halogenfrei, CANbUS D54, D60, D62
weitgehend olbestandig
Kabel-@: 7,4 mm
Querschnitt: 2 x2 x 0,34 mm?
Biegeradius: 10 x D
Betriebstemperatur: -40...+80 °C
FEP-Kabel Material: FEP-Ummantelung; schwarz | R-Serie V
Artikelnr. 530 157 Eigenschaften: Paarweise verdrillt, Analog D34, D60, GXX
geschirmt
Kabel-g: 6,7 mm SSI D70, D84, GXX

Querschnitt: 3 x 2 x 0,174 mm2
Betriebstemperatur: -100...+180 °C

Farbe der Stecker und Kabelmantel kénnen sich ggf. dndern. Dabei bleiben Farben der Adern sowie technische Eigenschaften unverdndert.
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ArtikeIname & -nummer Beschreibung Serie & Ausgang
PUR-Kabel Material: PUR-Ummantelung; orange | E-Serie
Artikelnr. 530 175 Eigenschaften: Flexibel, zusétzlicher CANbus D34
EMV-Schutz
Kabel-@: 6,5 mm SSl D84
Querschnitt: 6 x 0,14 mm? GB-Serie
Biegeradius: 10 x D (feste Verlegung)
Betriebstemperatur: -30...+90 °C Ssl D70, D84
R-Serie
CANbus D54, D60, D62, PXX
SSI D70, PXX
R-Serie V
Analog D34, D60, BXX, PXX
SS| D70, D84, BXX, PXX
Silikon-Kabel Material: Silikon-Ummantelung; schwarz | R-Series V
Artikelnr. 530 176 Eigenschaften: Paarweise verdrillt, Analog D34. D60, UXX
geschirmt S
Kabel-@: 6,3 mm SSI D70, D84, UXX
Querschnitt: 3 x 2 x 0,14 mm?
Biegeradius: 7 x D (feste Verlegung)
Betriebstemperatur: -50...+150 °C

Farbe der Stecker und Kabelmantel kénnen sich ggf. dndern. Dabei bleiben Farben der Adern sowie technische Eigenschaften unverdndert.
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6.2 Kabelsets

Foto/Zeichnung Artikelname & -nummer Beschreibung Serie & Ausgang
Kabel mit M16-Stecker (6 pol.), Fiir E-Serie mit Analog Ausgang ‘ E-Serie
gerade - M12 A-codierte Buchse (VO1, V03, A01, A02) Analog D34
(5 pol.), gerade Kabelldnge: 300 mm

Artikelnr. 254 206

Anschlusshelegung

M16-Stecker M12 A-codierte
(6 pol.) Pol. Pol. Buchse (5 pol.)
5 © 1
00¢g) . o . (0606
9 3 L34 4
) : ®
© 5
4
Kabel mit M16-Stecker (6 pol.), Fiir E-Serie mit Start/Stopp Ausgang | E-Serie
gerade — M12 A-codierte Buchse Kabelldnge: 300 mm Start/Stopp D84
(8 pol.), gerade
Artikelnr. 254 207
Anschlusshelegung
M16-Stecker M12 A-codierte
(6 pol.) Pol. Pol. Buchse (8 pol.)
3 © 1
4 © 2
2 © 3 @
X e o [($5
oo ~ ° ' \&eS
T o s @
L3 4 7
6 © 8
Kabel mit M16-Stecker (6 pol.), Fiir E-Serie mit Analog Ausgang (A11) | E-Serie
gerade — M12 A-codiert Buchse Kabellange: 300 mm Analog D34
(5 pol.), gerade
Artikelnr. 254 270
Anschlusshelegung
M16-Stecker M12 A-codiert
(6 pol.) Pol. Pol. Buchse (5 pol.)
5 © 1
1 o 2
(1) 3 @
80¢g) : o : (0G0
0 o - o ®
2
© 5
4

Farbe der Stecker und Kabelmantel kénnen sich ggf. dndern. Dabei bleiben Farben der Adern sowie technische Eigenschaften unverdndert.
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Foto/Zeichnung Artikelname & -nummer Beschreibung Serie & Ausgang
Kabel mit PicoBlade™ Stecker Betriebstemperatur: -40...+80 °C | E-Serie
(6 pol.), gerade -M12 A-codierter AnalOg M11, M31, M61
M2 Stecker (5 pol.) mit Flansch
| Artikelnr. 254 256
Anschluss
PicoBlade™ Pol Pol M12 A-codiert
Stecker (6 pol.) ’ ’ Stecker (5 pol.)
Pin 1 1 LS 4 4
I o - o - 0
- 3 e 2
S " m—— 000
<] 4 LS 2 3 o
12 5 L34 5
6 L34 1
24 Kabel mit PicoBlade™ Stecker Siehe , Technical Bulletin — Connector | E-Serie
(6 pol.), gerade —_M12 A-codierter system M1“2 for Sensor E-Series . Analog M11, M31, M61
Stecker (5 pol.) mit Flansch Embedded” (EN) (Dokumentennr.:
M12x1 SR VA~ Artikelnr. 254 560 551758) fiir weitere Informationen
Anschluss
PicoBlade™ Pol Pol M12 A-codiert
Stecker (6 pol.) ’ ’ Stecker (5 pol.)
Pin 1 1 LS4 4
- o - )
2 (e00
4 L34 3 o
5 L34 5
6 L34 1
Erweiterungskabel, PicoBlade™ Betriebstemperatur: -40...+80 °C E-Serie
S!ecker (6 pol.), gerade — Analog M11, M31, M61
Pin 1 PicoBlade™ Buchse (6 pol.), gerade
140 mm Artikelnr. 254 642-1
340 mm Artikelnr. 254 642-2 Anschlussbelegung
640 mm Artikelnr. 254 642-3
PicoBlade™ Pol Pol PicoBlade™
§ Stecker (6 pol.) ) : Buchse (6 pol.)
S
= Pin 1 1 e 1 0 - Pin 1
= 2 o 2
3 © 3
4 © 4
Pin 1
5 © 5 E
6 © 6

Alle Male in mm
Farbe der Stecker und Kabelmantel kénnen sich ggf. dndern. Dabei bleiben Farben der Adern sowie technische Eigenschaften unverdndert.
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Foto/Zeichnung Artikelname & -nummer Beschreibung Serie & Ausgang
Erweiterungskabel, PicoBlade™ Betriebstemperatur: -40...+80 °C E-Serie
Stecker (6 pol.), gerade - Analog M11, M31, M61
3 offenes Kabelende
Artikelnr. 254 266
Anschlusshelegung
PicoBlade™
o Stecker (6 pol.) Pol. Farbe Adern
38
Pin 1+ 1 © Y T =
Pin 1 - © -
in1—
\ 3. e 6 g
: 4 © WH =
5 © B S
6 € BN :
Kabel mit M12 A-codierter Buchse Material: PUR-Ummantelung; schwarz | E-Serie
(5 pol.), gerade - offenes Kabelende Eigenschaft: Geschirmt Analog D34
Artikelnr. 370 673 Kabelldnge: 5 m
Schutzart: IP67 (fachgerecht montiert) | CANbus D34
Betriebstemperatur: -25...+80 °C 10-Link D44
R-Serie V
Analog D34
EtherCAT® D58
EtherNet/IP™ D58
POWERLINK D58
PROFINET D58
Anschlusshelegung
M12 A-codierte
Adern Farbe Pol. Buchse (5 pol.)
BN © 1
WH e 2 @
v o 3 (0O
BK 4 ®
GY © 5
Kabel mit M12 A-codierter Buchse Material: PUR-Ummantelung; schwarz | E-Serie
(8 pol.), gerade - offenes Kabelende Eigenschaft: Geschirmt SS| D84
Artikelnr. 370 674 Kabelldnge: 5 m
Schutzart: IP67/IP69K Start/Stopp D84
Beachten Sie das Kabel 370 789. (fachgerecht montiert) R-Serie V
Durch die zusatzliche paarweise Betriebstemperatur: -25...+80 °C
Verdrillung werden Stéreinflisse S D84
von aullen minimiert.
Anschlusshelegung
M12 A-codierte
Adern Farbe Pol. Buchse (8 pol.)
WH © 1
BN © 2
YE L34 4 (éD @
GY 34 5 @ @
K o o @
BU LS4 7
RD © 8
Alle MaB3e in mm

Farbe der Stecker und Kabelmantel kénnen sich ggf. dndern. Dabei bleiben Farben der Adern sowie technische Eigenschaften unverdndert.
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Foto/Zeichnung Artikelname & -nummer Beschreibung Serie & Ausgang
Kabel mit M12 A-codierter Buchse Material: PUR-Ummantelung; schwarz E-Serie
(5 pol.), gewinkelt - offenes Kabelende Eigenschaft: Geschirmt Analog D34
Artikelnr. 370 675 Kabelldnge: 5 m
Schutzart; IP67 (fachgerecht montiert) | CANbus D34
Betriebstemperatur: -25...+80 °C 10-Link D44
R-Serie V
Analog D34
EtherCAT® D58
EtherNet/IP™ D58
POWERLINK D58
PROFINET D58
Anschlussbelegung
Adern Farbe Pol. W12 A-codierte

Buchse (5 pol.)

BN © 1
W e 2 @
BU & 3 @O
BK © 4 ®
GY © 5
Kabel mit M12 A-codierter Buchse Eigenschaft: Geschirmt E-Serie
(8 pol.), gewinkelt - offenes Kabelende Kabelldnge: 5 m ss| D84
Artikelnr. 370 676 Schutzart: IP67 (fachgerecht montiert)
Start/Stopp D84
Beachten Sie das Kabel 370 821. R-Setie V
Durch die zusétzliche paarweise
Verdrillung werden Stéreinfiiisse Ssl D84
von aulBen minimiert. Anschlussbelegung
Ademn Farbe Pol. z':czhgec(%“:)‘:’:j
WH © 1
BN L34 2
GN L34 3 @
YE © 4 (éD @
GY LS4 5 ®®@
PK © 6
BU LS 4 7
RD LS 4 8

Farbe der Stecker und Kabelmantel kénnen sich ggf. dndern. Dabei bleiben Farben der Adern sowie technische Eigenschaften unverdndert.
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Foto/Zeichnung

Artikelname & -nummer

Beschreibung

Serie & Ausgang

Farbe der Stecker und Kabelmantel kénnen sich ggf. dndern. Dabei bleiben Farben der Adern sowie technische Eigenschaften unverdndert.

Kabel mit M12 A-codierter Buchse Material: PUR-Ummantelung; orange | E-Serie
(8 pol.), gerade - offenes Kabelende Eigenschaft: Paarweise verseilt, ss| D84
Artikelnr. 370 789 geschirmt
Kabelldnge: 5 m Start/Stopp D84
Schutzart: IP67/IP69K R-Setie V
(fachgerecht montiert)
Betriebstemperatur: -25...+80 °C Sl D84
Anschlusshelegung
M12 A-codierte
Adern Farbe Pol. Buchse (3 pol.)
YE © 1
GN © 2
PK © 3 @ @
GY © 4
Rl C10S
T e s @
BN © 7
WH © 8
Kabel mit M12 A-codierter Buchse Material: PUR-Ummantelung; orange | E-Serie
(8 pol.), gewinkelt — offenes Kabelende Eigenschaft: Paarweise verseilt, SS| D84
Artikelnr. 370 821 geschirmt
Kabelldnge: 5 m Start/Stopp D84
Schutzart: IP67/IP6IK R-Serie V
(fachgerecht montiert)
Betriebstemperatur: -25...+80 °C S D84
Anschlusshelegung
M12 A-codierte
Adern Farbe Pol. Buchse (8 pin)
YE © 1
GN LS4 2
PK © 3 @ @
GY LS4 4
Rl 0
T e 6 @
BN © 7
WH © 8
Kabel mit M12 D-codiertem Stecker  Material: PUR-Ummantelung; griin R-Serie
(4 pol.), gerade — M12 D-codiertem  Eigenschaft: Cat 5e EtherCAT® D56
Stecker (4 pol.), gerade Kabellange: 5 m
Artikelnr. 530 064 Kabel @: 6,5 mm EtherNet/IP™ D56
Schutzart: IP65, IP67, IP68 POWERLINK D56
(fachgerecht montiert)
Betriebstemperatur: -30...+70 °C PROFINET D58
R-Serie V
EtherCAT® D56, D58
EtherNet/IP™ D56, D58
POWERLINK D56, D58
PROFINET D56, D58
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Foto/Zeichnung Artikelname & -nummer Beschreibung Serie & Ausgang
Kabel mit M12 D-codiertem Stecker ~ Material: PUR-Ummantelung; griin R-Serie
(4 pol.), gerade — RJ45 Stecker Eigenschaften: Cat 5e EtherCAT® D56
Artikelnr. 530 065 Kabelldnge: 5 m
Kabel @: 6,5 mm EtherNet/IP™ D56
Schutzart M12 Gerétestecker: POWERLINK D56
IP67 (fachgerecht montiert)
Schutzart RJ45 Geratestecker: PROFINET D58
IP20 (fachgerecht montiert) R-Serie V

Betriebstemperatur: -30...+70 °C
EtherCAT® D56, D58

EtherNet/IP™ D56, D58

POWERLINK D56

PROFINET D58
Kabel, M8 Buchse (4 pol.), Material: PUR-Ummantelung; grau R-Serie
gerade — offenes Ende Eigenschaften: Geschirmt EtherCAT® D56
Artikelnr. 530 066 (5 m) Kabel @: 5 mm
Artikelnr. 530 096 (10 m) Betriebstemperatur: -40...+90 °C EtherNet/IP™ D56
Artikelnr. 530 093 (15 m) POWERLINK D56
PROFIBUS D53, AXX
R-Serie V
EtherCAT® D56

EtherNet/IP™ D56

POWERLINK D56

PROFINET D56
Anschlussbelegung
Adern Farbe Pol. Buchs:ew& pol.)
BN L34 1
WH e 2 @ ®
BU © 3 D Q
BK L3 g 4

Farbe der Stecker und Kabelmantel kénnen sich ggf. dndern. Dabei bleiben Farben der Adern sowie technische Eigenschaften unverdndert.
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7. Kabelkonfigurator
7.1 Struktur

Uber den Kabelkonfigurator kénnen Sie die Kabel individuell anpassen. Ent

sprechend der dargestellten Struktur sind Ausgang, Kabelanfang,

Kabellange, Kabeltyp sowie Kabelende zu wahlen. Auf den folgenden Seiten sind die Ausginge und die dazu passenden Stecker und Buchsen

sowie Kabeltypen aufgelistet.

-

Ausgang
Nr. 3
im Bestellschliissel

n Kabellange

Nr.10-15
im Bestellschliissel

_.Ar_

Kabelanfang
Nr.4-9
im Bestellschliissel

im Be!

Kal. 1 d
Nr. 22 - 27
im Bestellschliissel
Kabeltyp
Nr. 16 — 21

stellschliissel

3 4 5 6 7 8 1213

16 17 21

Oon (TTTTT] CIT]

14 15
L [m

18 19 20 22 23 24 25 26 27
LI LI

2
IK”Z' Kabelkonfigurator

b lAusgang |
@ Analog
C

CANbus

EtherCAT®, EtherNet/IP™, POWERLINK, PROFINET
PROFIBUS

Start/Stopp

SSI

|Z| Spannungsversorgung (CANbus, EtherCAT®, EtherNet/IP™,
POWERLINK, PROFIBUS, PROFINET)

n Kabelanfang siehe Kapitel 5 fiir detaillierte Informationen

LD x U x x x| x|« memit2imie
» Stecker/Buchse
* Gerade/gewinkelt

[][=][=]]

*/ Langentoleranz: -0/+1 % (Minimum -0/+10 cm)

1401

optional

n Kabelldnge

x| x| x| x| c|m]|oo30...9990 cm*

n Kabeltyp siehe Kapitel 6 fiir detaillierte Informationen
[x X I ]TxJ[x [ x| « Fep-Kabet

¢ PUR-Kabel
* PVC-Kabel
« Silikon-Kabel
e TMPU-Kabel

n Kabelende

m Offenes Ende

Optional - anstatt offenen Kabelendes
(siehe Kapitel 5 fiir detaillierte Informationen)

D0 x x ][ x ) x | « memt2/mite
» Stecker/Buchse
 Gerade/gewinkelt
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7.2 Analog
Beispiel: 100 cm PUR-Kabel (530 052) mit M16 gerader Gerétebuchse (370 423) und offenem Kabelende fiir R-Serie Analog V' (D60):
K2-A-370423-0100CM-530052-0
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22
E@I@IIIIIIIIIIIII|||||||||c||M|||||||||||||I@I
afName [ d|Kabellinge
[ K[ 2 | Kabelkonfigurator |x ][ x| x| x| c | m]oo30...9990 cm*
o lmsgng o [Kabeliypsihe apitl 0 oot ormatonen |
m Analog Emmmmm PVC-Kabel
5] 3][0][0]5] 2] Pur-Kabel
D N (5151 0[] 1] 2] Fep Kae
M12 (D34) siehe Kapitel 5.3 fiir detaillierte Informationen 513 o][1][1]6]PuR-Kabel
[3]7]o][6]7]7]Gerade  Buchse  ESerie ~ D34  [g]'3 g] 157 FeP-Kabel
GB-Serie D34 — =
R-Serie V. D34 15| 3][0 1] 7|6 Silikon-Kabel
3171016l 7| 8| Gewinkelte Buchse E-Serie D34
elrlelrle) T e
R-Serie V. D34

@ Offenes Ende
M16 (D60) siehe Kapitel 5.4 fiir detaillierte Informationen

| 3 || 7 || 0 || 4 || 2 || 3 | Gerade Buchse R-Serie D60

G-Serie D60
GB-Serie D60
R-Serie V. D60
13 7] 0| 4] 6] o|Gewinkelte Buchse  R-Serie D60
G-Serie D60
GB-Serie D60
R-Serie V. D60
Anschlussbelegung
Kabel Kabel Kabel Kabel Kabel Kabel M12 M16
530032 530052 530112 530116 530157 530176 Buchse Buchse
Farbe Farbe Farbe Farbe Farbe Farbe Pol Pol
Os O Oav QOavr Oar Oay 2 1
Ok Oprk Ok Ok  OPK  OFK 5 2
Oy Oy Oy Oy QO QO 4 3
Oan  @an @en @cev @cev @GN Nicht belegt 4
@ @ @sv @sv @sv @osn 1 5
(Owh Owd - (Owd - (COwd (OwH () WH 3 6
@t @su Nicht belegt Nicht belegt
@ @ro Nicht belegt ~ Nicht belegt

*/ Léngentoleranz: -0/+1 % (Minimum -0/+10 cm)
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7.3 CANbus

Beispiel: 100 cm FEP-Kabel (530 112) mit M12 gerader Geritebuchse (370 423) und offenem Kabelende fiir R-Serie CANbus (D60):
K2-C-370423-0100CM-530112-0
3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21

K2l o [LITTT] CILTTem CTTIT)] [
EE D I B B e

afane I caboange

optional

[ K][ 2 | Kabelkonfigurator [x ] x][x]x] c]m]oo3o...9990 cm*
olwan - b s ot o
[ ¢ ] cANbus PUR-Kabel

53] 0|1 1] 2|FEP-Kabel

| ¢ | Kabelanfang 53] 0][1][1] 6] PuR-Kabel

M12 (D34/D54) siehe Kapitel 5.3 fiir detaillierte Informationen [5]3][o]1]7]5]PuRKabel
3|70 6]7](7]|Gerade Buchse R-Serie D54

3][7]0] 6] 7] 8] Gewinkelte Buchse R-Serie D54 [ 1 |Kabelende

M16 (D60/D62) siehe Kapitel 5.4 fiir detaillierte Informationen @ Offenes Ende
7104/ 2] 3| Gerade Buchse R-Serie D60, D62 Optional - anstatt offenen Kabelendes
71046 ol Gewinkelte Buchse R-Serie  D60. D62 (siehe Kapitel 5.4 fiir detaillierte Informationen)
M16 (D60/D62)

370 4| 2] 3| Gerade Buchse R-Serie D60, D62
3710 41 6] 0| Gewinkelte Buchse R-Serie D60, D62

Anschlusshelegung

Kabel Kabel Kabel Kabel M12 M16
530052 530112 530116 530175 Buchse Buchse
Farbe Farbe Farbe Farbe Pol Pol
Oar Oa Oac Oay 5 1
Ok Opk  Ork  OFK 4 2

(Ove  (OYe  (OYE  ()YE  Nichtbelegt Nichtbelegt
Oan @an @cN @GN Nichtbelegt  Nicht belegt

@y @y @t @sn 2 5

(Owd (Owd (OwH () WH 3 6
@ @su Nicht belegt Nicht belegt
@0 @ro Nicht belegt ~ Nicht belegt

*/ Langentoleranz: -0/+1 % (Minimum -0/+10 cm)
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7.4 EtherCAT®/EtherNet/IP™/POWERLINK/PROFINET

Beispiel: 100 cm PUR-Kabel (530 125) mit M12 gerader Gerétestecker (370 523) und offenem Kabelende fiir R-Serie V.PROFINET (D58):
K2-E-370523-0100CM-530125-0
3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 25 26

(K] 2] % LI T LI T LE T Tdem [LITLI] (A
2 BN BTN S

(alvame [ e |Kaveltyp siehe Kapitel 6 fir detaillierte Informationen

optional

[ K[ 2 | Kabelkonfigurator [5]3]o]1]2]5|Pur-Kabel
gy W e
| E | EtherCAT®/EtherNet/|P™/POWERLINK/PROFINET [ 0] offenes Ende

Optional - anstatt offenen Kabelendes
| ¢ [Kabelanfang M12 (D56/D58) siehe Kapitel 5.3 fiir detaillierte Informationen

M12 (D56/D58) siehe Kapitel 5.3 fiir detaillierte Informationen IE” 7 ” 0 ” 5 ” 2 " 3 | Gerader Stecker R-Serie EtherCAT® D56
| 3 || 7 || 0 || 5 || 2 || 3 | Gerader Stecker R-Serie EtherCAT® D56 R-Serie EtherNet/IP™ D56
R-Serie EtherNet/IP™™ D56 R-Serie POWERLINK D56

R-Serie PROFINET D58 R-Serie PROFINET D58

R-Serie POWERLINK D56 R-Serie V EtherCAT® D56

R-Serie V EtherCAT® D56 R-Serie V EtherCAT® D58

R-Serie V EtherCAT® D58 R-Serie V EtherNet/IP™ D56

R-Serie V EtherNet/IP™ D56 R-Serie V EtherNet/IP™ D58

R-Serie V EtherNet/IP™ D58 R-Serie V POWERLINK D56

R-Serie V POWERLINK D56 R-Serie V POWERLINK D58

R-Serie V POWERLINK D58 R-Serie V PROFINET D56

R-Serie V PROFINET D56 R-Serie V PROFINET D58

R-Serie VPROFINET D58 |RJ45 (D56/D58)
[3] 7] o] 6] 4] 9] GeraderStecker R-SerieEtherCAT® D56

 d [Kabellinge | R-Serie EtherNet/P™ D56
IZ"ZHZHZ' 0030...9990 cm* R-Serie POWERLINK D56
R-Serie PROFINET D58
R-Serie V EtherCAT® D56
R-Serie V EtherCAT® D58
R-Serie V EtherNet/IP™ D56
R-Serie V EtherNet/IP™ D58
R-Serie V POWERLINK D56
R-Serie V POWERLINK D58
R-Serie V PROFINET D56
R-Serie V PROFINET D58

Anschlussbhelegung

Kabel M12
530 125 Stecker

*/ Langentoleranz: -0/+1 % (Minimum -0/+10 cm)
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7.5 PROFIBUS

Beispiel: 100 cm PVC-Kabel (530 040) mit M16 geradem Geratestecker (370 427) und offenem Kabelende fiir R-Serie PROFIBUS (D63):
K2-P-370427-0100CM-530040-0

3

[P]
b

[H
KN

4 5 6 7 8

10 11 12 13

9
HEEEEE

14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27
el [ITTLI] LI

EE Kabelkonfigurator

olusgang

[P] PROFIBUS

n Kabelanfang

M12 (D53) siehe Kapitel 5.3 fiir detaillierte Informationen

56| 0| 8( 8| 4|Gerader Stecker
3(710(5( 1] 5]|Gewinkelter Stecker
5(61| 08| 8| 5|Gerade Buchse

137 0] 5] 1]4]Gewinkeite Buchse

R-Serie
R-Serie
R-Serie
R-Serie

M16 (D63) siehe Kapitel 5.4 fiir detaillierte Informationen

3(710(4f 2] 7|Gerader Stecker
3(710(61(2]| 1]|Gewinkelter Stecker
3(710(4f2]| 3|Gerade Buchse

13| 7] 04l 6] o0|Gewinkeite Buchse

Anschlusshelegung

Kabel M12 Kabel
530040 Buchse/Stecker| 530109
Farbe Pol Farbe
Oon 2 O aN
@0 4 @®r
@K Nicht belegt
C Rl Nicht belegt
()YE  Nicht belegt

R-Serie
R-Serie
R-Serie
R-Serie

M16
Buchse/Stecker

Pol

Nicht belegt

D53
D53
D53
D53

D63
D63
D63
D63

*/ Langentoleranz: -0/+1 % (Minimum -0/+10 cm)

optional

n Kabelldnge
x| x| x| x| c|m]|oo30...9990 cm*

ﬂ Kabeltyp siehe Kapitel 6 fiir detaillierte Informationen

fiir M12-Steckverbinder (D53)
|5][3]0f1] o] 9]|PUR-Kabel
fiir M16-Steckverbinder (D63)
|5][3/ 0ol 4]o]PvcKabel

n Kabelende

@ Offenes Ende

Optional - anstatt offenen Kabelendes
(siehe Kapitel 5.3 fiir detaillierte Informationen)

M12 (D53) siehe Kapitel 5.3 fiir detaillierte Informationen

E 6(0(8]|8](4|Gerader  Stecker R-Serie D53
E 6(0f8])8|5|Gerade Buchse R-Serie D53
M16 (D63) siehe Kapitel 5.4 fiir detaillierte Informationen

(3[7]o][4][2] 7] Gerader  Stecker  R-Serie D63
E 7106/ 2]|1]|Gerade Buchse R-Serie D63

1441
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7.6 Start/Stopp

Beispiel: 100 cm PUR-Kabel (530 052) mit M12 gerader Gerétebuchse (370 694) und offenem Kabelende fiir E-Serie Start/Stopp (D84):
K2-R-370694-0100CM-530052-0

2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22

2] W (LTI TT] CLTTTeim [TTLLT] [o]
EN O BT BTN B o

afane I abaang

[ K[ 2 | Kabelkonfigurator [x] x| x]x]c|m]ooso...9990 cm*

“ u Kabeltyp siehe Kapitel 6 fiir detaillierte Informationen
[R] Start/Stopp [5][3]0][o][3] 2] Pvc-Kael
[5][3][0o] o] 5] 2] Pur-Kabel

| ¢ |Kabelanfang [5][3][0][1][1][2] FEP-Kabel

M12 (D84) siehe Kapitel 5.3 fiir detaillierte Informationen |E” 3 ” 0 ” 1 ” 1 " 6 | PUR-Kabel

37|06 9]|4)|Gerade Buchse E-Serie D84

3)[7] o] 6] 9] 9]cewinkete Buchse Eserie D34 KL
M16 (D60) siehe Kapitel 5.4 fiir detaillierte Informationen m Offenes Ende

3((7)0(4]|2] 3| Gerade Buchse G-Serie D60

710 4| 6]| 0|Gewinkelte Buchse G-Serie D60

Anschlussbhelegung

Kabel Kabel Kabel Kabel M12 M16
530032 530052 530112 530116 Buchse Buchse
Farbe Farbe Farbe Farbe Pol Pol
Os Ocs Oav Oay 4 1
Ok Ok Ok  OFK 3 2
Oy Oy Oy O 1 3
Oan  Oen  @cv ©ean 2 4
@ @ @sv @ 7 5
(Owh (OwH (OwH () WwH 8 6
@zt @swu Nicht belegt Nicht belegt
@r0  @~RD  Nichtbelegt  Nicht belegt

*/ Léngentoleranz: -0/+1 % (Minimum -0/+10 cm)
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1.7 S8l

Beispiel: 100 cm PVC-Kabel (530 032) mit M16 gerader Gerédtebuchse (370 624) und offenem Kabelende fiir R-Serie V' SSI (D70):
K2-5-370624-0100CM-530032-0

3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27

K] 2] % (LT LT 1] CILTTem [ITTLI] (2
2| B BTN DN .

afame I abeange

optional

[ K][ 2 | Kabelkonfigurator [x x| x][x]c]m]ooso...9990 cm*
I T
[s]ssi PVC-Kabel
53] 0][o] 5] 2]Purkabel
DI (< o e o
M12 (D84) siehe Kapitel 5.3 fiir detaillierte Informationen 53oll11116]PuR-Kabel
317106l 9| 4]|Gerade Buchse E-Serie D84 _
[3)7]oll6]lofa] Esere D0 [5](3][0][1][5]7] Fep-kabe
RSerie V. D84 53] 0][1][7] 5] PuR-Kabel
|3||7||u||5||g||g|GewinkeIte Buchse E-Serie D84 513101/ 7] 6] Silkon-Kabel
GB-Serie D84

R-Serie V. D84 n Kabelende
M16 (D70) siehe Kapitel 5.4 fiir detaillierte Informationen

([ 7]o|6][2]4]Geate Buchse RSeric D7 LU Offens Ende

R-Serie V. D70 Optional - anstatt offenen Kabelendes
| 5 || 6 || 0 || 7 ” 7 " 9 | Gewinkelte Buchse R-Serie D70 (siehe Kapitel 5.4 fiir detaillierte Informationen)

R-Serie V. D70 M16 (D70)

|3][7] 0] 6] 2]5]Gerader Stecker R-Serie D70
Anschlusshelegung

Kabel Kabel Kabel Kabel Kabel Kabel Kabel M12 M16
530032 530052 530112 530116 530157 530175 530176 Buchse  Buchse/Stecker
Farbe Farbe Farbe Farbe Farbe Farbe Farbe Pol Pol
Oar Oa O6 Ocv ©Oav Oar Oay 4 1
Ok Ok Ok O Ork OPk O 3 2
Oy Oy Oy Oy Oy Oy O 1 3
Oan  @an @ @en @en @cev @ean 2 4
@ @ @sv @sv @y @8y @ 7 5
(Owd Owd - Owd - (Owd - (Owd - (Owd - () wH 8 6

@ @su Nicht belegt Nicht belegt

@r0 @ro Nicht belegt ~ Nicht belegt

*/ Langentoleranz: -0/+1 % (Minimum -0/+10 cm)
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7.8 Spannungsversorgung fiir CANbus/EtherCAT®/EtherNet/IP™/POWERLINK/PROFIBUS/PROFINET
Beispiel: 100 cm PVC-Kabel (530108) mit M8 gerader Geratebuchse (370 504) und offenem Kabelende fiir Spannungsversorgung der R-Serie V
POWERLINK (D56): K2-Z-370504-0100CM-530108-0

2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 1 16 17 18 19 20 21 22

K2 @ (CITTT] LTI Jem [TTTIT] [0
KN [ BN B B I

afame T abaang

[ K[ 2 | Kabelkonfigurator [x] x| x]x]c|m]ooso...9990 cm*

b hsgang [l e [Kabeltyp sioho Kapite 6 i detailerte Informationen _____|
|Z| Spannungsversorgung |EH 3 || 0 || 1 || 0 || 8 | PVC-Kabel

o [kavelantang I kbt ]
M8 (D53/D54/AXX/D56) [ 0] Offenes Ende

siehe Kapitel 5.2 fiir detaillierte Informationen

| 3 || 7 || 0 || 5 || 0 || 4 | Gerade BuchseR-Serie CANbus D54

R-Serie EtherCAT® D56
R-Serie EtherNet/IP™™ D56
R-Serie POWERLINK D56
R-Serie PROFIBUS D53
R-Serie PROFIBUS AXX
R-Serie V EtherCAT® D56
R-Serie V EtherNet/IP™ D56
R-Serie V. POWERLINK D56
R-Serie V PROFINET D56

| 5 || 6 || 0 || 8 || 8 || 6 | Gewinkelte BuchseR-Serie CANbus D54

R-Serie EtherCAT® D56
R-Serie EtherNet/IP™™ D56
R-Serie POWERLINK D56
R-Serie PROFIBUS D53
R-Serie PROFIBUS AXX
R-Serie V EtherCAT® D56
R-Serie V EtherNet/IP™ D56
R-Serie V. POWERLINK D56
R-Serie V PROFINET D56

M12 (D58) siehe Kapitel 5.3 fiir detaillierte Informationen

[3]7]o]6]7]7]Gerade BuchseR-Serie PROFINET D58
R-Serie V EtherCAT® D58
R-Serie V EtherNet/IP™D58  [LUEUTEACT T

R-Serie V POWERLINK D58 [ o
R-Serie V PROFINET D58 530 108 Buchse Buchse
Farbe Pol Pol
@ s 1 1
2 2
() WH 3 3
4 6
O o Nicht belegt Nicht belegt

*/ Langentoleranz: -0/+1 % (Minimum -0/+10 cm)
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8. Programmier-Werkzeuge

1 x Kabel (60 cm) mit 3 x Feder-
klemmen — D-Sub-Buchse
(9 pol.), gerade

1 x USB Kabel

Fiir Sensoren mit 1 oder 2 Magneten.

Software erhéltlich auf:
www.temposonics.com

Foto Artikelname & -nummer Beschreibung Serie & Ausgang
CANopen Adressierprogrammer CANopen Adressiergerat zum Einstellen | R-Serie
mit geradem Gerétestecker der Knotenadresse an Temposonics® | cANbus
Artikelnr. 252 382-D62 Sensoren mit CANopen Schnittstelle.

CANopen Adressierprogrammer Normalerweise wird die Knotenadresse
mit gewinkeltem Geratestecker dieser Sensoren iiber den CANbus mit
Artikelnr. 252 382-D62A Hilfe des LMT-Service eingestellt.
Wenn Master-Systeme diesen
Standarddienst nicht anbieten oder sie
an der Kundenanlage nicht verfiighar
sind, kann dieses Bedientool verwendet
werden. Der Programmer wird mit
24 VDC betrieben, die an den Sensor
angeschlossen werden.
Analoges Hand-Programmiergerdt  Zum Einstellen von Messldngen und | E-Serie
Artikelnr. 253 124 Messrichtungen iber ein einfach ET Analog
anzuwendenes Teach-In-Verfahren. :
Fiir Sensoren mit 1 Magnet. GB-Serie
Analog
R-Serie
Analog
R-Serie V
Analog
Programmier-Kit Lieferumfang: E-Serie
Artikelnr. 253 134-1 1 x Schnittstellenwandler ET Analog
1 x Stromversorgung .
1 x Kabel (60 cm) mit M16-Buchse R-Serie
(6 pol.), gerade — D-Sub-Buchse | Apalog
(9 pol.), gerade :
T-Serie

Analog (Standard)

Programmier-Kit Lieferumfang: E-Serie
Artikelnr. 253 135-1 1 x Schnittstellenwandler ET SS|
1 x Stromversorgung :
1 x Kabel (60 cm) mit M16-Buchse | R-Serie
(7 pol.), gerade — D-Sub-Buchse | gg|
(9 pol.), gerade -
1 x Kabel (60 cm) mit 6 x Feder- T-Serie
klemmen — D-Sub-Buchse SS|

(9 pol.), gerade
1 x USB Kabel

Software erhdltlich auf:
www.temposonics.com
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Foto

Artikelname & -nummer

Programmier-Kit
Artikelnr. 253 145-1

Temposonics Zubehor fiir Industriesensoren

Beschreibung

Lieferumfang:
1 x Schnittstellenwandler

Serie & Ausgang
G-Serie

Katalog

Analog
1 x Stromversorgung
1 x Kabel (60 cm) mit M16-Buchse
(6 pol.), gerade & 2 x Bananen-
stecker— D-Sub-Buchse (9 pin),
gerade
1 x Kabel (60 cm) mit 4 x Feder-
klemmen — D-Sub-Buchse
(9 pol.), gerade
1 x USB Kabel
Software erhdltlich auf:
www.temposonics.com
Programmier-Kit Lieferumfang: G-Serie
Artikelnr. 253 146-1 1 x Schnittstellenwandler Start/Stopp
1 x Stromversorgung
1 x Kabel (60 cm) mit M16 Buchse
(6 pol.), gerade — D-sub Buchse
(9 pin), gerade
1 x Kabel (60 cm) mit 6 x Feder-
klemmen — D-Sub Buchse
(9 pol.), gerade
1 x USB Kabel
Software erhdltlich auf:
www.temposonics.com
Analoges Einbau-Programmiergerat  Zum Befestigen auf DIN-Standardschie-| E-Serie
Artikelnr. 253 408 nen (35 mm). Dieser Programmer ist | g7 Analog
fiir die dauerhafte Schaltschrankmon- :
tage geeignet und verfiigt iiber einen | GB-Serie
Programm-/Betriebsschalter. Analog
Fiir Sensoren mit 1 Magnet.
R-Serie
Analog
R-Serie V
Analog
T-Serie
Analog (Standard)
Handprogrammierer fiir Analog Ausgang Zum Einstellen von Messlénge und G-Serie
Artikelnr. 253 853 Messrichtung iber ein einfach Analog
anzuwendendes Teach-In-Verfahren.
Fiir Sensoren mit 1 Magnet.
Programmier-Kit Lieferumfang: GB-Serie
Artikelnr. 254 555 1 x Schnittstellenwandler Analog

1 x Stromversorgung

1 x Kabel (60 cm) mit M12-Buchse
(5 pol.), gerade — D-Sub-Buchse
(9 pol.), gerade

1 x Kabel (60 cm) mit M16-Buchse
(6 pol.), gerade — D-Sub-Buchse
(9 pol.), gerade

1 x Kabel (60 cm) mit 3 x Feder-
klemmen — D-Sub-Buchse
(9 pol.), gerade

1 x USB Kabel

Software erhaltlich auf:
www.temposonics.com
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Foto

Artikelname & -nummer
Programmier-Kit

Beschreibung

Lieferumfang:
1 x Schnittstellenwandler

Serie & Ausgang
GB-Serie

Artikelnr. 254 590 SSI
1 x Stromversorgung
1 x Kabel (60 cm) mit M12-Buchse
(8 pol.), gerade — D-Sub-Buchse
(9 pol.), gerade
1 x Kabel (60 cm) mit M16-Buchse
(7 pol.), gerade — D-Sub-Buchse
(9 pol.), gerade
1 x Kabel (60 cm) mit 6 x Feder-
klemmen — D-Sub-Buchse
(9 pol.), gerade
1 x USB Kabel
Software erhdltlich auf:
Www.temposonics.com
PROFIBUS Node-ID Programmier-Kit  PROFIBUS Adressiergerit zum R-Serie
Artikelnr. 280 640 Einstellen der Slave-Adresse an PROFIBUS
Temposonics® Positionssensoren
mit PROFIBUS-DP Schnittstelle.
Normalerweise wird die Slave-Adresse
dieser Sensoren iiber den PROFIBUS
mit Hilfe von SetSlave-Adress
eingestellt. Wenn Master Systeme
diesen Standarddienst nicht anbieten
oder er an der Kundenanlage nicht
verfiigbar ist, kann dieses Bedientool
verwendet werden. Die Versorgung von
Programmer und Sensor erfolgt iiber
das im Kit enthaltene Netzteil.
PROFIBUS Master Simulator Der Master Simulator wird zur R-Serie
Artikelnr. 401 727 Uberpriifung der Sensorfunktionen PROFIBUS
PROFIBUS Adapterkabel fiir und zum Andern der Slave-Adresse
Anschluss D53 verwendet. Die Magnetposition und
Artikelnr. 252 383 Diagnose-Daten werden ausgelesen.
PROFIBUS Adapterkabel fiir
Anschluss D63
Artikelnr. 401 726
Linearititsdiagramm DIN A4 Ausdruck mit Sensordaten R-Serie
Artikelnr. 625 096 und grafischem Linearitatsverlauf des | apajog
Sensors. Der dargestellte Verlauf kann
zur Auswahl eines besonders linearen | CANDUS
Segments benutzt werden oder zur EtherCAT®
abschnittsweisen Linearitatskorrektur. EtherNet/IP™
PROFIBUS
POWERLINK
PROFINET
SSI
R-Serie V
Analog
EtherCAT®
EtherNet/IP™
POWERLINK
PROFINET
SSI
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Artikelname & -nummer

1X350/AC SSI-Absolutwertanzeige
Artikelnr. 1X350/AC

Temposonics Zubehor fiir Industriesensoren

Beschreibung

Anzeige mit resistivem Touchscreen
und mehrfarbigem Grafikdisplay.
Darstellung von Klartext, Symbolen
und Einheiten.

Gehduse: 96 mm x 48 mm x 116 mm
Fiir zusatzliche Informationen siehe:
www.motrona.com

15611
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Serie & Ausgang
E-Serie

SSI

GB-Serie

SSI

R-Serie

SSI

R-Serie V

SSI

T-Serie

SSI
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9. TempoLink® Sensorassistent fiir R-Serie V

IHR SMARTER ASSISTENT
Der TempoLink® Sensorassistent ist ein Zubehor fiir die Sensoren der R-Serie V. Er unterstiitzt bei der Einrichtung der Sensoren in lhrer
Anwendung und liefert zusétzliche Statusinformationen zur Diagnose der Sensoren.

BESTELLSCHLUSSEL

o) [ [ [L]
EE 0 O ENEN

n Steckernetzteil mit Steckeradaptern (AU, CCC, EU, UK, US)
TempoLink® Sensorassistent-Kit I
|

“ Spannungsversorgung <<

[ 1] Steckemetzteil mit Steckeradaptern (AU, CCC, EU, UK, US)

.
|Z| Kabel zur Einbindung in vorhandene Sensorspannungs- " “

versorgung mit Sensor-Gegenstecker und Hohlstecker e .

(fiir Anschlussart D56) Ka_hel zum Einbinden in vorhandene Sensor-Spannungsversorgung
E Kabel zur Einbindung in vorhandene Sensorspannungs- U EIEUIIE0 At CReuNUIHON ISIecker

versorgung mit Sensor-Gegenstecker und Hohlstecker J

(fiir Anschlussart D58) G —4

Hohlstecker mit offenem Kabelende zum Anschluss an eine
vorhandene Spannungsversorgung

o fotonen

@ Keine Optionen Hohistecker mit offenem Kabelende zum Anschluss an eine
vorhandene Spannungsversorgung

n Adapterkabel zum Anschluss an die R-Serie V

E@m. Kabel mit M8-Buchse (4 pol.) fiir Anschlussart D56 [

(EtherCAT®/EtherNet/IP™/POWERLINK/PROFINET) —
(Artikelnr. 254 887-1) i-ﬁ‘-fi

IE”E"I"ZI Kabel mit M12-Buchse (4 pol.) fiir Anschlussart D58 N !,
(EtherCAT®/EtherNet/IP™/POWERLINK/PROFINET)
(Artikelnr. 254 897-1)

[s][p][ 7] o Kabel mit M16-Buchse (7 pol.) fir Anschlussart D70 LIEFERUMFANG
(SSI) (Artikelnr. 254 990-1)

EEIE Kabel mit M12-Buchse (8 pol.) fiir Anschlussart D84

(SS1) (Artikelnr. 255 204-1) r TempoLink® Adapterkabel zum
m@@m Kabel mit M12-Buchse (5 pol.) fiir Anschlussart D34 Sensorassistent-Kit Anschluss des TempoLink®

(Analog) (Artikelnr. 254 897-1) * TempoLink® Sensorassistenten an
m@@@ Kabel mit M16-Buchse (6 pol.) fiir Anschlussart D60 Sensorassistent R-Serie V Sensoren kénnen

(Analog) (Artikelnr. 254 989-1) « Eine der vier Optionen zur  separat bestellt werden.
m@@@ Kabel mit 6 x Federklemmen fiir Sensor mit Kabel- Spannungsversorgung

abgang (Analog/SSl) (Artikelnr. 255 043-1) « Ein Adapterkabel zum

Anschluss des TempoLink®
Sensorassistenten an
R-Serie V Sensoren

¢ USB-Kabel zum alternativen
Anschluss des TempoLink®
Sensorassistenten an einen
Computer



Artikelname & -nummer

9.1 Adapterkabel zum Anschluss des TempoLink® Sensorassistenten an einen R-Serie V Sensor

Beschreibung

Temposonics Zubehor fiir Industriesensoren

Serie & Ausgang

Katalog

Adapterkabel fiir D56 Material: PVC R-Serie V
M8-Buchse (4 pol.) - Hohistecker Kabelldnge: 1,5 m EtherCAT® D56
Artikelnr. 254 887-1
EtherNet/IP™ D56
POWERLINK D56
PROFINET D56
Adapterkabel fiir D34/D58 Material: PUR R-Serie V
M12-Buchse (5 pol./4 pol.) - Kabelldnge: 1,5 m Analog D34
Hohlstecker
Artikelnr. 254 897-1 EtherCAT® D58
EtherNet/IP™ D58
POWERLINK D58
PROFINET D58
Adapterkabel fiir D60 Material: PVC R-Serie V
M16-Buchse (6 pol.) — Hohlstecker Kabelldnge: 1,5 m Analog D60
Artikelnr. 254 989-1
Adapterkabel fiir D70 Material: PVC R-Serie V
M16-Buchse (7 pol.) — Hohlstecker Kabelldnge: 1,5 m Ss| D70
Artikelnr. 254 990-1
Adapterkabel fiir D84 Material: PUR R-Serie V
M12-Buchse (8 pol.) — Hohlstecker Kabelldnge: 1,5 m ss| D84
Artikelnr. 255 204-1
Adapterkabel fiir Kabelabgang Material: PVC R-Serie V
6 x Federklemmen — Hohlstecker Kabelldnge: 1,5 m Analog Kabelabgang
Artikelnr. 255 043-1
SSI Kabelabgang
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9.2 Inline-Kabel fiir SSI-Ausgang

Foto Artikelname & -nummer Beschreibung Serie & Ausgang
Inline-Kabel fiir Kabelabgang (SSI)  Material: PVC R-Serie V
6 x Federklemmen — offenes Kabel-  Kabelldnge: 1,5 m ss| Kabelabgang
ende mit zwei Hohlsteckern
Artikelnr. 255 004
Inline-Kabel fiir D70 Material: PVC R-Serie V
M16-Buchse (7 pol.) - Kabelldnge: 1,5 m ss| D70

M16-Stecker (7 pol.)
mit zwei Hohlsteckern
Artikelnr. 254 994-1

HINWEIS

-

« (ber den TempoLink® Sensorassistenten kdnnen Statusinformationen der R-Serie V im laufenden Betrieb ausgelesen werden.
* Bei SSI sind Spannungsversorgung und Datenleitungen in einem Kabel zusammengefasst.
« Inline-Kabel ermdglichen, den TempoLink® Sensorassistenten parallel zur Dateniibertragung an die Steuerung anzuschlieBen.
So kénnen Sie Statusinformationen der R-Serie V SSI auch im laufenden Betrieb mit dem TempoLink® Sensorassistenten auslesen.

Inline-Kabel
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10. TempoGate® Sensorassistent fiir R-Serie V

IHR SMARTER ASSISTENT

Der TempoGate® Sensorassistent ist ein Zubehor fiir die Sensoren der R-Serie V. Er wird in einen Schaltschrank eingebaut und liefert zusétzliche
Statusinformationen der Sensoren zur Uberwachung sowie Diagnose Ihrer Anlage im laufenden Betrieb. Zudem unterstiitzt der TempoGate®
Sensorassistent bei der Einrichtung der Sensoren in lhrer Anwendung.

BESTELLSCHLUSSEL

1 2 3 4 5

6] [ [o] [0 ]
KN OO

ajp |

@ TempoGate® Sensorassistent-Kit

“ Spannungsversorgung je Kanal am Anschlussmodul

@ Gemeinsame Spannungsversorgung fiir jeden Kanal iiber
Anschlussmodul 1

|I| Individuelle Spannungsversorgung fiir jeden Kanal

oo ]

m Keine Optionen

n Anzahl der digitalen Kanédle zum Anschluss der R-Serie V

@m@ D02...D24 (02...24 Kandle fiir R-Serie V EtherCAT®,
EtherNet/IP™, POWERLINK, PROFINET oder SSI)
nur gerade Anzahl digitaler Kanéle mdglich

LIEFERUMFANG

—~—
. TempoGate® Sensorassistent-Kit
» TempoGate® Sensorassistent Gateway
* In Abhéngigkeit von der ausgewdhlten Konfiguration:
ein bis vier Anschlussmodule fiir 2...24 digitale
R-Serie V-Sensoren
* Spannungsversorgungsanschluss fiir das Gateway
(3-Pin-Anschluss-Stecker)



Temposonics Zubehor fiir Industriesensoren
Katalog

10.1 Anschlussmodule fiir den TempoGate® Sensorassistenten

Foto Artikelname & -nummer Beschreibung Serie & Ausgang
TempoGate® Anschlussmodul fiir Anschlussmodul zur Erweiterung des | R-Serie V
go digitale Sensoren mit 2 Kandlen TempoGate® Sensorassistenten fiir EtherCAT®
5 Artikelnr. 255058-1 R-Serie V EtherCAT®/EtherNet/IP™/

POWERLINK/PROFINET/SSI. Beachten | EtherNet/IP™

Sie, dass nicht mehr als vier Anschluss-| powWERLINK

module an ein TempoGate® Gateway

angeschlossen werden konnen. PROFINET
SSI
TempoGate® Anschlussmodul fiir Anschlussmodul zur Erweiterung des | R-Serie V
digitale Sensoren mit 4 Kanélen TempoGate® Sensorassistenten fiir EtherCAT®
Artikelnr. 255058-2 R-Serie V EtherCAT®/EtherNet/IP™/

POWERLINK/PROFINET/SSI. Beachten | EtherNet/IP™

Sie, dass nicht mehr als vier Anschluss- poWERLINK

module an ein TempoGate® Gateway

angeschlossen werden kénnen. PROFINET
SSI
TempoGate® Anschlussmodul fiir Anschlussmodul zur Erweiterung des | R-Serie V
digitale Sensoren mit 6 Kanélen TempoGate® Sensorassistenten fiir EtherCAT®
Artikelnr. 255058-3 R-Serie V EtherCAT®/EtherNet/IP™/

POWERLINK/PROFINET/SSI. Beachten | EtherNet/IP™

Sie, dass nicht mehr als vier Anschluss-| powERLINK

module an ein TempoGate® Gateway

angeschlossen werden kannen. PROFINET
SSI
10.2 Wiederherstellungsmedium
Foto Artikelname & -nummer Beschreibung
TempoGate® Wiederherstellungs- USB-Stick mit signiertem Image zur
medium Software-Wiederherstellung des
Artikelnr. 531155-1 TempoGate® Gateway
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